Brandschutz-Drehfliigeltiirantrieb

ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

Original

KOMoNE e POS. e, Baujahr .....ccocoevviieeeiiieen,
21T o 1T ST SUUROPRRRPPINE

22y =] o1 o] o AU

0548-990/61i GD

2022.05 ECO



ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

INHALTSVERZEICHNIS

1 ALLGEMEINES .ottt snnnen 5
O R A 1= = (U o o1 YU UPTR R 5
1.2 Aufbewahrungsort der ANIEITUNG .......coovviiiiiiieeceeee et e 5
0 T o [ 11 =T o ISP SRPPRRRR 5
1.4  Arbeitshilfsmittel und DienstleiStUNGEN........c.ueviiiiiiiiiiiiic e 6

2 R0 L0 11 2 1 =5 I USSP 7
2.1 Bestimmungsgemasse VErWENAUNE .......ooviuieiitieiiieriieeiee ettt sttt st s 7
2.2 SiCherheitShiNWEISE ..cc..vviieeiee et e e et e e s saaaeeennaeeeeas 7
2.3 SicherheitsVorsChrifteN ...cccciie i e 7

2.3.1 GIUNGASATZE c.neviieeciiie ettt ee et e et e et e e e st e e e s ate e e saaeeeesntaeeeennteeesnnaeaeenneen 7
2.3.2 =] V[l PRSP PPTPPPPP 9
2.3.3 SicherheitseinrichtUNZeN ........cooiiiiiiii e 9
234 STOMUNGEN ..ttt e e s 9
2.3.5 WA = oV 1o Y- | A (=) 1 =T 9

3 PRODUKTBESCHREIBUNG .....ooitiiiiieritieniie ettt e sttt siteesiteesiteesiteesiteesateesaeeesbteesaaeennseenaneens 10
I A 1Y | =T o =] o 1SR 10
S I A = o Vo Y €0 B AN g V=T o T [1 ] o =SSR 11
I T V7Y (o Yo YT o T [ o =SS 12
3.4 SChlieSSfOIZESLEUBIUNE ....ceeieiiieeeieie ettt e e e e e e re e s aee e e et e e e e naeeesnnes 12
IR T Y7o Y= 0ol o 1 [ ISP 12
3.6 TeChNISCHE DAteN cuuiiiiiieiiie ettt st st be e sbeeenee s 13
3.7 Maximale WINIasten ....ccuei ettt et e en 14

N Y 1@ ] N /X PSP 15
4.1 VOPDEIEITUNG ...ttt e et e e e et e e e s tb e e e e e ataeeeesaeeesabeeeeenbaeaennnes 15
4.2 MONEAGEVANIANTEN (oo 16

4.2.1  Gestdnge SChMal RS/RG .....oiicviieiiieieeetee ettt 16
4.2.2 Gestange Edelstahl.........ooooiiiiieeee e 17
e Y A | F= =T o 4 1T o =TSR PSURUUURRPPRPRIOt 18
4.4 Gestdnge SChMaAl RS/RG.......ocoiviiiiiieiee ettt ettt ettt ve e e re e s veeeneeears 20
44.1 Normalgestdange RS driickend / Sturzmontage.......c.cccevveeeveeeeveeeceeeecree e 20
4.4.2 Gleitgestdnge RG ziehend / StUrzmontage.......ccoceevveeeeeeiieeeeeecie e 24
443 Gleitgestdange RG driickend / StUrzmontage .......ccceeveevveeeieecveecieecreeeeeens 27
4.5  Gestange EdelStahl.......cccueii i et 30
45.1 Normalgestdange driickend / StUrZmMONtage ......ceeecveerveeecieeeireeecree e 30
45.2 Gleitgestange ziehend / StUrZmMoONtage .......covveeueeeiiieccie e 32
453 Gleitgestange driickend / StUrZMONTAZE ......cveeeuvieiuieieieeeciee ettt 35
4.6  Schliessfeder-Vorspannung einstellen ..........cueeeeiiiiiiciiii e 38
4.7  Zuschlagfunktion @INSTEIIEN .......ccccuiiiiiiiiee e e 40
47.1 ZUSChlagdamPIUNE ....ccoeviei e 40
4.7.2 ZUSChIaghereiCh ......oooeeeee e e 41
4.8  Mechanischer Schliessfolgeregler........couiiiiiiiiiiiiie e e 42

0548-990-61---70i_2022.05.indd

0548-990/61i GD
Seite 2 von 94 ECO



ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

5  ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE ....oovevevcececeeeeeeeeveteeteteeeesees sttt tesessas s s s ssssese s sessananananans 43
5.1 NEtZANSCRIUSS c.uvieiiie ittt st e st st esabeesbeesnee s 43

5.2 KABEIUNIUNG weeeeeeee ettt e e et e et e e e e e e st e e e eneaeeenaneeas 45
5.2.1 STUIZMONTAEE .o, 45

LT T = 1 =1 o Vo Yol 101 4 o [ | SRS 46

5.4 EXtErNe EIEMENTE .uviiiiieeiieeee ettt et st st en 48

5.5 MOLOISCRIOSS ettt sttt et sttt st e e st e e sabeesabeesabaesanee s 49

6 INBETRIEBNAHME ...t iittieiteiteertte sttt sttt et e st e sibee s beessbeesnbaesabeesnteesabessnsaesnseesns 50
6.1  Niedrigenergie-Betrieb (LOW-ENEIY) ...cccecuiiiieiiiie ettt e 52

6.2 SEIVO-BELIIED .oiiiieiiie e e e bbb ree s 52

6.3 INVEIS-ANWENAUNE ..eeiiiiiieeeiiiie e ettt e eette e e ettt eeeestteeeeeetaeeeestbeeeeesseeeassaeesasreeesansaesesnnes 53

6.4 SChlieSSfOIZESTEUBIUNE ....cceeviiieeieee ettt et e e e e e tte e e e e aae e e enneas 54

6.5 SChIEUSENDELIIED .o..viiiieciie et e 57
6.5.1 Standard-Schleuse (IL Type Safety) ...ccocveeiecieiecee e 57

6.5.2 Spital-Schleuse (IL Type SPital) ...cccveeeeciiieceiee e 57

6.5.3 Netherland-Schleuse (ILTYPE NL).....cuuiioeuieeeeiiie e 57

L ST N T=T o Tt ol o 11 o [T OO RUPRU PRI 59
6.6.1 SEIVICEKIBOET ..t 59

6.6.2  U-KIEDEE .ottt e 59

6.6.3 SChEMAKIEDET ... e 59

6.6.4 BrandsChULZKIEDEN .....ioiviiiieiieecee et 59

6.6.5  TYPENSCRIlG....uiiiiieiee e e 59

6.7  Antriebsverschalung MONTEIEN.........ccviiiiiiiii e 60

7 BEDIENUNG ..ttt ettt e e e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeaeaeaeaas 61
7.1 [ E [0 oY dYol a =1 1 (=Y U PUUT PP 61

7.2 ProgrammWahltaster .........ooo e 61

7.3 BEEMEDSAITEN ..t et e e st e e e s e e e aes 62

2 N 1T o 1S (=1 | (WY oY= =T o [PPSR 62
7.4.1 Fahrparameter (PARAMETER) .....ooooiiiiiiiiieecciiee ettt e 63

7.4.2 Konfiguration (CONFIG) .......ueiieeueieeeiiee ettt ettt et 64

7.4.3 Mehrfliiglige Anlagen (DOUBLE DOOR)......cccoeviieeeiiiie ettt 65

7.4.4 MENUTURIUNE ottt e e e e e e taeeeeans 66

8 R0 =1 2V o PP 70
8.1  Service der PersonendurchBaNEe ......coouiiiiueeriieniiie ittt 71

8.2  Grundlegende KONTrollE........cuoiiiiiiieiiiieie e 72

9 STORUNGSBEHEBUNG......coeueuieeeieeeeeeeetetcteeceeseeesese e e tetesesesssesessessssesesesessasssasssssesssesesesesesens 73
9.1  Fehlverhalten mit FENIEI-NI. ....ooiiiiiiieiieeree e 73
9.1.1 ANTIED 1ttt 74

9.1.2 BEEIID ...ttt et 74

9.1.3 SicherheitSElEMENTE ...coovviiiiii e e 75

9.1.4 SPBISUNE .vtiteeee e ettt e e e e ettt e e e e e sttt e e e e e e ssabataeeeeeessssnnraeeaeeseennnrannaaessen 75

9.1.5 Sy S M e 75

9.1.6 (0] o) u o] o =T o ISR 75

9.1.7 Schliessfolge / SChIEUSE........ccuviiiuieeee e 75

9.2 Fehlverhalten ohne FENIEr-NT. ......cooiiiiiiiiiieieceeeee e 76

9.3  Software-Update UDEr USB.........cuueiiiiiee e eetee ettt eete e e e st e e e nae e e ennee s 77
9.3.1 LY7o o T=Y =T {0 o= S 77

9.3.2  ADBIAUT ettt 78

9.3.3.  LED-ANZzeige auf StEUBIUNEG ....ccccveeeeeiie ettt e e e e e 78

9.3.4 1Yo Y= [ ol a V=T =Y o1 1T USRS 78
0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD

Seite 3 von 94 ECO



ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

10 AUSSERBETRIEBSETZUNG ..ccviriiiiiieniieiieieeteete ettt ettt st nne e 79
11 ENTSORGUNG ...ttt ettt ettt ettt s b e sbe et e bt et e bt e sb e et e et e eabesanennees 80
12 ERSATZTEILE. ettt e e e ettt e e e e e st e et e e e e e e s abnb e e e e e e e sennnsaeeeas 81
S T © 1 I 10 11N PP PPTP SRR 82
1 TR R D B 1 B ] ) G T T O T PP P PP PP PP PPPPPPPPPPPPPPPTPRY 82
00 R - T T o [ PSP P PP PP PPPPTPRION 82

13,12 SYMDBOIE e 82

13.1.3  BetriebSarten ..couei oo e 83

13.1.4  ANzeige TUIPOSITION ...uiiiiiiiii ittt ettt 83

13.1.5  MeENU-EDENE...ooiiiiiieetee et 84

13.1.6  EiNSTEll-BEISPIEIE ..cueeeeieiieee ettt s 85

13.1.7  FENIEI-ANZEIGE....ueiiiiiitiieiee ettt s 86

13.2 KOMBI-D-BEDIX .. oot e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeee 87
13.3  Antriebseigener Offenanschlag........cooueeiieeiiiiiiiiicee e 88
13.4 Holztirfligel-Anschlussplatte (NOrmalgestange) .......ccvecvevierieiienieneere e 89
13.5 Durchgehende VerschalUNg ........cociioiiiiiiiiiiieieeeeeeeee et 90
13.6  OPHIONENPIINTE ..eiiiiiiiie it e e s e s e e e e s e e e e sneeeeeanee 91
13.6.1  ReIQISPIINT weeiueiiiiiieiie ettt st st st esanee e 91

13.6.2  FUNKPIINT .ttt ettt e 92

13.7  LZR-FLATSCAN oottt ettt e e e e e e et e e et e e et e e e e e e e e e eeeeeees 93
T4 ANHANG . ..ottt et ettt r e b et et sen e s ae e s b e e s bt e n e e et e ne e n e e reereeare s 94
Yol o =1 1 6ol o 1= o - [P SRR E4-0141-713_ECO
Schaltschema BrandschuUtzprint.........cooeeciiiercieee e E4-0141-714_ECO
Schaltschema FIatScan LZR.........cocoiciieeeiiiie e e e sere e E4-0142-149_ECO
0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD

Seite 4 von 94 ECO



ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

1.1

1.2

1.3

ALLGEMEINES

Diese Anleitung enthdlt alle Anweisungen fur die Montage, die Inbetriebnahme, die Bedienung,
den Service (Wartung/Priifung) sowie die Stérungsbehebung. Sie bildet die Grundlage fir eine
einwandfreie und sichere Funktion der Anlage. Sie muss vor Arbeitsbeginn vollumfanglich gelesen
und verstanden werden!

Zu dieser Anlage gehdoren folgende Basis-Dokumente:

e Montage- und Betriebsanleitung 0548-990/61 auf der Anlage
e Betreiberhandbuch 0548-991/61 beim Betreiber
e Prifbuch 0548-991/71 auf der Anlage

Zielgruppe

Alle in dieser Anleitung beschriebenen Arbeiten diirfen nur durch Sachkundige durchgefiihrt
werden!

Sachkundige sind Personen, die aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung und Erfahrung ausreichende
Kenntnisse auf dem Gebiet der kraftbetétigten Fenster, Tiren und Tore haben. Sie sind mit den
einschlagigen staatlichen Arbeitsschutzvorschriften, Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und
allgemein anerkannten Regeln der Technik soweit vertraut, dass sie den arbeitssicheren Zustand
von kraftbetatigten Fenstern, Tiren und Toren beurteilen kénnen.

Zu diesen Personen zdhlen ausschliesslich die geschulten Fachkréfte der Hersteller- oder Lieferfir-
ma.

Aufbewahrungsort der Anleitung

Diese Anleitung muss zusammen mit dem Priifbuch bei der Anlage aufbewahrt werden!

Adressen

Vertriebspartner/
Kundendienst

Vertrieb ECO Schulte GmbH & Co. KG
Iserlohner Landstrasse 89
D-58706 Menden
Tel. +492373/9276-0
Fax +492373/9276-40
www.eco-schulte.de

0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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1.4 Arbeitshilfsmittel und Dienstleistungen

Die nachfolgend aufgefiihrten Arbeitshilfsmittel und Dienstleistungen stehen je nach Situation
und Berechtigung zur Verfligung (fragen Sie Ihren Vertriebspartner):

e Firmenportrait

e Homepage

e News

¢ Info-News Uber E-mail

e Produkt-Prospekte

e Produkt-Prasentation (PowerPoint)
e Ausschreibungstexte

o Referenzliste

o Zertifikate, Prufzeugnisse

e CAD-Daten

e Massblatter

e Aussparungs- und Leitungsplane
e Schulungen

e Ersatzteile

e Wartungsvertrage

e 24h-Service (nicht alle Léander)

0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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2.1

2.2

2.3

SICHERHEIT

Bestimmungsgemasse Verwendung

Der Brandschutz-Drehfliigeltlrantrieb ETS 64-R ist ausschliesslich fiir den Betrieb von Brand-
schutz-Drehfligeltliren vorgesehen. Ein anderer oder darliber hinausgehender Gebrauch gilt als
nicht bestimmungsgemass und ist nicht erlaubt! Bei nicht bestimmungsgemadsser Verwendung
kénnen Gefahren fiir den Benutzer oder Schaden an der Anlage entstehen. Fiir diese lehnt der
Hersteller jegliche Haftung ab!

Sicherheitshinweise

In dieser Anleitung werden folgende Symbole und Hinweise zur Warnung vor Restgefahren einge-
setzt:

Warnung:
Wenn Leib und Leben in Gefahr sind.

Achtung:
Wenn Material beschadigt werden kann oder die Funktion beeintrachtigt wird.

HG Hinweis:

Fir Tipps, welche die Arbeit erleichtern.

Sicherheitsvorschriften

23.1 Grundsatze
e Gemass der EN 16005/DIN 18650, welche die sicherheitstechnischen Anforderungen an auto-
matische Tlrsysteme beschreibt, ist eine Risikobeurteilung (unter Berticksichtigung des Benut-
zerkreises der Turen und der ortlichen Bausituation) durchzufiihren. Diese bildet die Grundlage
far die Auswahl unterschiedlicher Absicherungsmassnahmen. Die Risikobeurteilung muss be-
reits bei der Planung durchgefiihrt werden, damit das automatische Tiirsystem sicher installiert
und betrieben werden kann.
e Beim Aufbau der Anlage ist darauf zu achten, dass
zur Vermeidung von Quetsch- und Scherstellen an
den Schliesskanten die ortlich gliltigen Richtlinien
eingehalten werden. Insbesondere ist darauf zu
achten, dass die Turfliigel keine scharfen Kanten
aufweisen. Nebenschliesskanten sind bauseitig
so zu gestalten, dass keine gefahrlichen Quetsch-
und Scherstellen entstehen.
NSK  Nebenschliesskante
HSK  Hauptschliesskante
GSK  Gegenschliesskante
0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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e Damit keine gefdhrlichen Quetsch- und Scherstellen entstehen, diirfen an der Tirumgebung
(ohne Erlaubnis von ECO Schulte GmbH & Co. KG) keine baulichen Veranderungen vorgenom-
men werden. Ebenso dirfen keine Objekte (wie Mobel, Paletten, ...) in Tirndhe platziert wer-
den.

e Die Tirfliigel und deren Fillungen miissen gemdss den entsprechenden Normen gebaut
werden (z.B. EN 16005). Fir die Fullungen ist bruchsicheres Material resp. Sicherheitsglas zu
verwenden. Durchsichtige Tirfliigel (oder deren Oberflachen) missen deutlich erkennbar sein,
z.B. durch dauerhafte Kennzeichnung oder eingefarbte Werkstoffe.

¢ Die Einsatzgrenzen missen eingehalten werden.
e Die Wahl der Befestigungselemente richtet sich nach dem Baugrund.

¢ Es muss zwingend ein bauseitiger Tiirfliigelanschlag montiert werden! Dieser begrenzt die Off-
nungsbewegung des Turfligels und verhindert dessen Beschadigung im Handbetrieb. Optional
kann ein antriebseigener Offenanschlag eingebaut werden.

e Turschwellen oder andere hervorstehende Elemente am Tirsystem sind mittels Warnkleber
oder einer geeigneten Markierung zu kennzeichnen.

¢ In montiertem Zustand muss die Anlage alle Sicherheitsanforderungen der Maschinenrichtlinie
erfillen.

e Der Brandschutz-Drehfligeltiirantrieb ETS 64-R darf nur in trockenen Raumen montiert und
betrieben werden. Andernfalls muss er bauseitig vor Nadsse ausreichend geschiitzt werden.

e Der Brandschutz-Drehfligeltiirantrieb ETS 64-R darf nicht in explosionsgefdahrdeten Raumen in-
stalliert werden. Das Vorhandensein von entflammbaren Gasen oder Rauch stellt ein betrachtli-
ches Sicherheitsrisiko dar.

¢ Alle weiteren Eingriffe und Abanderungen der Anlage, die nicht in dieser Anleitung beschrieben
werden, sind untersagt!

e Verpackungsmaterialien (Kunststoff, Styropor, Schniire, ....) stellen eine Gefahrenquelle fiir
Kinder dar und missen deshalb ausserhalb deren Reichweite aufbewahrt werden.

¢ Die Anlage ist nach dem Stand der Technik und den anerkannten Sicherheitsstechnischen
Regeln berechnet, konstruiert und hergestellt worden. Sie darf nur in einwandfreiem Zustand,
unter Beachtung dieser Anleitung betrieben werden. Anwendungen ausserhalb der definierten
Einsatzgrenzen sind nicht erlaubt!

¢ Die Anlage ist so zu betreiben und instand zu halten, dass die Sicherheit jederzeit gewéahrleis-
tet wird. Dazu gehoren auch die bestimmungsgemasse Verwendung, die Einhaltung der vom
Hersteller vorgeschriebenen Betriebsbedingungen sowie der regelmassige Service (Wartung/
Prifung).

¢ Die Konformitat der Anlage zur Maschinenrichtlinie ist zu bestatigen.

0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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2.3.2 Service

Um die Sicherheit von Personen jederzeit zu gewdhrleisten, muss die Anlage vor der ersten In-
betriebnahme und wahrend des Betriebes mindestens einmal jahrlich von einem Sachkundigen
gewartet und auf ihren sicheren Zustand gepriift werden. Die korrekte Wartung/Priifung muss
mit Datum und Unterschrift im Prifbuch bestatigt werden.

Brandschutzanlagen missen zudem jahrlich von einer autorisierten Fachkraft gepriift werden. Die
korrekte Priifung muss mit Datum und Unterschrift im Wartungskontrollheft fir Feststellanlagen
bestatigt werden.

2.3.3 Sicherheitseinrichtungen

Es dirfen keine Sicherheitseinrichtungen tiberbriickt, umgangen oder ausser Betrieb gesetzt wer-
den. Defekte Sicherheitseinrichtungen dirfen fir den Weiterbetrieb der Anlage nicht unwirksam
gemacht werden.

234 Stérungen

Beim Auftreten von Stérungen, welche die Personensicherheit beeintrachtigen, muss die Anlage
ausser Betrieb gesetzt werden. Sie darf erst wieder in Betrieb genommen werden, wenn die St6-
rung fachgerecht behoben und die Gefahr beseitigt ist.

2.3.5 Zubehor/Ersatzteile

Die sichere und stérungsfreie Funktion der Anlage wird nur zusammen mit der Verwendung von
original ECO Schulte GmbH & Co. KG Zubehor/Ersatzteilen garantiert. Fiir resultierende Schaden
aus eigenmachtigen Verdnderungen der Anlage oder Einsatz von fremdem Zubehor/Ersatzteilen,
lehnt ECO Schulte GmbH & Co. KG jede Haftung ab.

0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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3 PRODUKTBESCHREIBUNG

3.1 Allgemeines

Der Brandschutz-Drehflligeltirantrieb ETS 64-R resp. ETS 64-R GSd (Spezialgetriebe fiir Gleitge-
stange driickend) 6ffnet und schliesst den Turfliigel Gber das Gestédnge (ist nicht abgebildet). Der
Brandschutzantrieb wird mittels Brandschutzprint realisiert.

K

Antrieb

Antriebsverschalung

LED Brandalarm (im Seitendeckel)

Seitendeckel

Federeinheit fir Federschliessung resp. Federoffnung
Gleichstrommotor

Getriebe GSd = Spezialgetriebe fir Gleitgestange driickend
Abtriebswelle mit Achtstern fiir Gestangeanschluss
Brandschutzprint

Steuerung

Hauptschalter

Programmwahltasten | |

N (0] Q

\ | \
Steuerungsprint / ° Olo 0|o oo ﬁ %3
Brandschutzprint X1z X104 X102 — W&

A-S—IOMMOO®>

L Anschluss Programmwahltaster . LA 5y
M Anschlussklemmen BEE \
N Serielle Schnittstelle =
O CAN \ 30V
P Prozessor " J o
Q Optionen-Steckplatz o SOK i
R Brandschutz -—OE E
S Anschluss Referenzschalter ] SE
T Potentiometer Zuschlagdampfung
U Drehgeber @ Steuerungsprint
V  Steckverbindung Netzteil [ / |
W Summer M z Y X t w Q
X USB 5
Y Joystick F BD X105
Z LC-Display g Lﬂ
1 DIP-Switch France (Funktionsart Brandmeldezentrale) " io;rm
2 Stecker fir LED Brandmeldezentrale (im Seitendeckel) Ol 2
RIE
LED wl e ) [
5V griin =in Ordnung ] . EE}/
30V grin =in Ordnung éﬂg
SOK S_ystem griin blinkend = in Ordnung . [
OE Offnungselement blau = aktiv |i8| 5 82 =
SE Sicherheitselement gelb = aktiv
Alarm  Brandmeldezentrale rot = Alarm
OK Brandmeldezentrale grin =in Ordnung O Brandschutzprint S a
0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548-990/61i GD
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Gestdnge Normalgestange Gleitgestiange Gleitgestdange
Antrieb ziehend drickend
ETS 64-R 4 v -
ETS 64-R GSd - - v o*

* Spezialgetriebe

Normalgestdange RS Normalgestinge

Klemmstick
Hebelarm
Gelenk
Gestangearme
Turanschluss-Winkel
Gleiter

Gleitschiene

O MmO w>

3.2 Standard-Anwendung

Im Normalbetrieb werden die Offnungs- und Schliessbewegungen des Tiirfliigels motorisch aus-
gefiihrt. Die automatische Offnung erfolgt iber Offnungselemente. Die automatische Schliessung
erfolgt nach Ablauf der eingestellten Offenhaltezeit.

Funktion bei Brandalarm/Netzausfall

Der Tirfligel wird aus jeder Position mittels Federkraft geschlossen. Die Motordampfung bewirkt
eine kontrollierte Schliessung.

0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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3.3 Invers-Anwendung

Der Drehflugeltirantrieb ETS 64-R eignet sich auch fiir den Inversbetrieb. Dieser kann bei jedem
Antrieb eingestellt werden. Die Invers-Anwendung eignet sich fiir Gebdude-Entrauchung (RWA
= Rauch- und Warmeabzugsanlagen) sowie fir Flucht- und Rettungswege. So wird sichergestellt,

dass bei Stromausfall oder RWA der Tirflligel sicher 6ffnet.

Im Normalbetrieb werden die Offnungs- und Schliessbewegungen des Tiirfliigels motorisch aus-
gefiihrt. Die automatische Offnung erfolgt iiber Offnungselemente. Die automatische Schliessung

erfolgt nach Ablauf der eingestellten Offenhaltezeit.

Funktion bei Rauchalarm/Netzausfall

Der Tirfligel wird aus jeder Position mittels Federkraft ge6ffnet (sofern nicht verriegelt). Die Mo-
torddmpfung bewirkt eine kontrollierte Offnung. Eine Notstromversorgung ist somit Gberfliissig.

Achtung:

Die Inversfunktion (Federoffnung) darf nicht bei Feststellanlagen oder Brandabschnitten einge-
setzt werden, da diese Funktion der (in den Normen geforderten) Eigenschaft "selbsschliessend"

zuwider lauft!

3.4 Schliessfolgesteuerung

Bei 2-fllgligen Anlagen werden zwei separate ETS 64-R Brandschutz-Drehfllgeltirantriebe einge-
setzt und via CAN-Bus-System verbunden. Brandschutzanlagen bendtigen zusatzlich den mechani-

schen Schliessfolgeregler ECO SRI.

Antrieb 1

Gehfligel
erstoffnend

fliigel
zweitschliessend Standflugel

zweitoffnend
erstschliessend

Antrieb 2

3.5 Typenschild

Das Typenschild (inkl. CE-Zeichen) befindet sich
auf dem Gleichstrommotor (unter der Antriebs-
verschalung).

Typenschild

0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61|
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Montage- und Betriebsanleitung

Technische Daten

Antrieb Standard
GSd (Spezialgetriebe flr Gleitgestdange
drickend)

Kraftibertragung Normalgestange

Gleitgestdnge

Antriebsabmessungen Hohe 95 mm

Breite 690 mm

Tiefe 120 mm
Antriebsgewicht 10,5 kg
Umgebungstemperatur -15...+50 °C
Einsatz nur in trockenen Raumen max. relative Feuchtigkeit 85 %
Schutzart IP 40 (IP 42%)

Betriebsspannung

230 VAC (+10/-15 %), 50 Hz, 10/13 A

Leistungsaufnahme Antrieb

max. 560 W

Nennleistung Motor

100 W

Spannungsversorgung externe Verbraucher

24 VDC (+10 %), 2 A

Drehmoment Abtriebswelle

80 Nm permanent

240 Nm max.

Distanz Tirband - Abtriebswelle

alle 280 mm

Sturztiefe

Normalgestdnge driickend 0...240 mm

Gleitgestange ziehend -30/+70 (+190) mm

Gleitgest. driickend -30/+60 (+190) mm

(DIBt geprift -30/+30 mm)

Normalgestdange RS driickend  0...240 mm

Gleitgestdange RG ziehend -30/+110 mm

Gleitgestdange RG driickend -30/+40 mm

(DIBt gepruft -30/+30 mm)

Turoffnungswinkel

max. 105°

Turflugelgewicht

max. 250 kg

Turflugelbreite

EN 3...6 (851...1'400 mm)

Offnungsgeschwindigkeit

2,4...20 s einstellbar (max. 40°/s)

Schliessgeschwindigkeit

2,4...20 s einstellbar (max. 40°/s)

Zuschlagbereich (stromlos)

5...15° stufenlos einstellbar (mechanisch)

Zuschlagdampfung (stromlos)

stufenlos einstellbar (Potentiometer)

Offenhaltezeit

0...60s

Offenhaltezeit Nacht

0...180s

* Damit die Schutz-
art IP 42 erreicht
werden kann,
muss die Antriebs-
verschalung rings-
um abgedichtet
werden!

Dichtmasse
z.B. 6450-105

- """
uhdui Klebeband
transparent

0548-990-61---70i_2022.05.indd
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ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

3.7 Maximale Windlasten

Normalgesténge driickend (Sturzmontage)
3000

2900
2800
2700
2600
2500
2400
2300
2200
2100

Lichte Hohe in mm

2000
950 1000 1100 1200
Lichte Breite in mm

Gleitgestange driickend (Sturzmontage) Antrieb GSd
3000

1400

2900

2800

2700

2600

2500

2400
2300

2200

2100

Lichte Hohe in mm

2000
800 850 900 950 1000 1100 1200
Lichte Breite in mm

Gleitgestdange ziehend (Sturzmontage)
3000

1400

2900

2800

2700

2600
2500
2400
2300
2200
2100

Lichte Hohe in mm

2000
800 850 900 950 1000 1100 1200
Lichte Breite in mm

1250

0548-990-61---70i_2022.05.indd
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

o MONTAGE
4.1 Vorbereitung

Achtung:
Standard + Invers-Anwendung

Es muss zwingend ein bauseitiger Turfligelanschlag montiert werden!

Der Turflugelanschlag verhindert die Beschadigung des Turfligels/Antriebes im Hand-
betrieb, bei Fehlbedienung oder Vandalismus.

Optional kann ein antriebseigener Offenanschlag eingebaut werden, welcher aber
diese Schutzfunktion nicht lbernehmen kann!

Achtung:

A Kontrolle des Turfligels auf Leichtgdngigkeit. Falls der Turflligel nicht leichtgangig und
gerauschlos lauft, oder sich nicht im Gleichgewicht befindet (auf- oder zulauft), missen
zuerst diese Mangel behoben werden.

Motorstecker

Achtung:

A Damit die Dampfungsfunktion gewdhrleistet wird, muss die korrekte Position (X oder Y)
des Motorsteckers (D) Uberpruft werden. Anhand der nachfolgenden Tabelle kann
diese bestimmt werden. Zusatzlich ist die korrekte Position des Motorsteckers (fiir jede
verfligbare Gestange- und Montagevariante) in Kapitel 4.2 ersichtlich.

. . . Anwendung
Position Motorstecker Position Antrieb
Standard Invers
Sturzmontage drickend Bandgegenseite Y X
Sturzmontage ziehend Bandgegenseite X Y

Zwei Schrauben (A) I6sen.

Steuerung (B) unter Getriebegehduse (C) hervorziehen.
Motorstecker (D) umstecken.

Steuerung (B) wieder montieren.

pPwNPR

— =
A — = — o e =
- — — = = =
\ —_— = — ‘ o |
o
B C
0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61i GD
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ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

4.2
4.2.1

Montagevarianten
Gestinge schmal RS/RG

DIN links

DIN rechts

Normalgestdnge 0548-163/01 driickend

Sturzmontage siehe Kapitel 4.4.1

Sturztiefe 0...240 mm

Antrieb 0548-032 Alu / 0548-033 Inox
Motorstecker Standard Y < Invers X

siehe Kapitel 4.1

Normalgestdnge
Sturzmontage
Sturztiefe
Antrieb
Motorstecker

0548-163/01 driickend

siehe Kapitel 4.4.1

0...240 mm

0548-032 Alu / 0548-033 Inox
Standard Y < Invers X

siehe Kapitel 4.1

0548-164/01 ziehend

Gleitgestdange

Sturzmontage siehe Kapitel 4.4.2

Sturztiefe -30/+110 mm

Antrieb 0548-032 Alu / 0548-033 Inox
Motorstecker Standard X & Invers Y

siehe Kapitel 4.1

Gleitgestdange
Sturzmontage
Sturztiefe
Antrieb
Motorstecker

0548-164/01 ziehend

siehe Kapitel 4.4.2

-30/+110 mm

0548-032 Alu / 0548-033 Inox
Standard X <& Invers Y

siehe Kapitel 4.1

=

0548-164/01 driickend

Gleitgestange

Sturzmontage siehe Kapitel 4.4.3

Sturztiefe -30/+40 mm

Antrieb GSd 0548-034 Alu / 0548-035 Inox
Motorstecker Standard Y < Invers X

siehe Kapitel 4.1

=

Gleitgestdange
Sturzmontage
Sturztiefe
Antrieb GSd
Motorstecker

0548-164/01 driickend

siehe Kapitel 4.4.3

-30/+40 mm

0548-034 Alu / 0548-035 Inox
Standard Y < Invers X

siehe Kapitel 4.1

0548-990-61---70i_2022.05.indd
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ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

4.2.2

Gestdnge Edelstahl

DIN links

DIN rechts

Gleitgestdange

0548-134

Normalgestinge 0548-104 Normalgestinge 0548-104
drickend 0548-104/01 KTL driickend 0548-104/01 KTL
Sturzmontage siehe Kapitel 4.5.1 Sturzmontage siehe Kapitel 4.5.1
Sturztiefe 0...240 mm Sturztiefe 0...240 mm
Antrieb 0548-032 Alu / 0548-033 Inox Antrieb 0548-032 Alu / 0548-033 Inox
Motorstecker Standard Y < Invers X Motorstecker Standard Y < Invers X
siehe Kapitel 4.1 siehe Kapitel 4.1
| |
»»»»»»» 52 Troooee, T-1
T T 1 |y T ST U

Gleitgestdange

0548-134

Gleitgestdange
driickend
Sturzmontage
Sturztiefe

Antrieb GSd
Motorstecker

0548-134

0548-105/01 KTL

siehe Kapitel 4.5.3

-30/+30 mm DIBt gepriift
-30/+60 (+190) mm

0548-034 Alu / 0548-035 Inox
Standard Y < Invers X

siehe Kapitel 4.1

ziehend 0548-105/01 KTL ziehend 0548-105/01 KTL
Sturzmontage siehe Kapitel 4.5.2 Sturzmontage siehe Kapitel 4.5.2
Sturztiefe -30/+30 mm DIBt geprift Sturztiefe -30/+30 mm DIBt geprift
-30/+70 (+190) mm -30/+70 (+190) mm
Antrieb 0548-032 Alu / 0548-033 Inox Antrieb 0548-032 Alu / 0548-033 Inox
Motorstecker Standard X < Invers Y Motorstecker Standard X < Invers Y
siehe Kapitel 4.1 siehe Kapitel 4.1
7 = A

In:al

Gleitgestdnge
driickend
Sturzmontage
Sturztiefe

Antrieb GSd
Motorstecker

0548-134

0548-105/01 KTL

siehe Kapitel 4.5.3

-30/+30 mm DIBt gepriift
-30/+60 (+190) mm

0548-034 Alu / 0548-035 Inox
Standard Y < Invers X

siehe Kapitel 4.1

0548-990-61---70i_2022.05.indd
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ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

4.3

Allgemeines

Warnung:
Die Befestigungsgrundlagen missen geniigend Festigkeit aufweisen! Falls notwendig

missen diese durch geeignete Massnahmen verstarkt werden!

Achtung:
A Die Welligkeit der Befestigungsgrundlage darf maximal 1 mm betragen.
Die Montageplatte 0548-358 resp. 0548-360 Mod muss beim Brandschutz zwingend
montiert werden!
Die Montagemasse gemadss Kapitel 4 missen kontrolliert und eingehalten werden!

(90 +0,5)

0548-358
?12,4 x 90° M6 Dicke 10 mm
@7
&o 3 & @ S S @ 0:'77
1 b @@ @@ & .
2 3 = © © © © 6, o %
: 2 9
& < 24 < < ? < < Qﬁ = &
T 8 S g g 2 = 3 S 3

670 10,5

0548-360 Mod
Die Montageplatte 0548-360 kann eingesetzt werden, wenn ein bestehender FDC-B-Antrieb

durch einen ETS 64-R-Antrieb ersetzt wird und die vorhandenen Befestigungslocher der FDC-B-
Montageplatte weiter verwendet werden mussen.

670 0,5

207
256
414
46
640

s I© & o ° s QP IO %
) %@@ 1@ 4}*# O %@—@¢4y Y
. 60} 60} o 160 0@ 1o 2|l
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Dicke 10 mm 8;2’4 o me
o O ¢ ¢ - e 9o o q}ﬂ}é@%gg e
& & & —n & &, {70
° oL @10 ° ° %
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s ¢ 02— % ) ¢$ o
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\ N
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ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

Warnung:

Der Antrieb muss verzugsfrei und im Blei, durch alle sechs Befestigungslocher, festge-
schraubt werden! Alle sechs M6-Befestigungsschrauben (A) mit einem Drehmoment
von 10 Nm festziehen!

0548-358
0548-360 MOD

|

|

|

Hinweis:

Je nach Montage-Situation des Antriebes ist es sinnvoll (wegen der Bedienungsfreund-
lichkeit) den Programmwabhltaster auf der gegeniiberliegenden Seite zu montieren.
Falls notig, muss dies gemdss Kapitel "Elektrische Anschliisse" ausgefiihrt werden.

Hinweis:
Falls ein antriebseigener Offenanschlag (Option) vorgesehen ist, muss dieser vor dem
Gestange montiert werden (siehe Optionsanleitung 0548-992/01 resp. 0548-992/51).

Hinweis:
Falls FLATSCANSs vorgesehen sind, miissen diese gemass Kapitel 13.8 montiert werden.

0548-990-61---70i_2022.05.indd
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

4.4 Gestdange schmal RS/RG

44.1 Normalgestinge RS driickend / Sturzmontage

Material:

1 Antrieb 0548-032 Verschalung Aluminium
Antrieb 0548-033 Verschalung Inox
inkl. Befestigungs-Set 0548-107

1  Montageplatte 0548-358 resp. 0548-360 MOD

1 Normalgestinge 0548-163/01

Vorgehen:

1. Befestigungslocher auf Sturz und Turfliigel anzeichnen und bohren.
2. Montageplatte montieren.

3. Falls vorhanden:
Antriebseigener Offenanschlag vormontieren (siehe Optionsanleitung 0548-992/01).

4.  Antrieb montieren.

0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

mit Montageplatte

Optionen Achsverlangerung & **
(mm) (mm) (mm)
Standard 0 3 21
0548-190/01 +12 3..15 33
0548-191/01 +20 3..23 41
0548-192/01 +30 3..33 51
DIN rechts = wie abgebildet
DIN links = spiegelbildlich
Befestigung Befestigung
Antrieb Montageplatte
b Y B o3 . Unterkante Turrahmen
S0 o0 = | %
& . o 09 . P L B R e it .

Sturztiefe
. DIBt gepriift
Drehachse Option
689 oi| Antriebseigener 0...240 =389
Offenanschlag
I
L -
‘§ 80 | = 2
\i
e
\i
280 100 \
o L 45
= o
(32}
—
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ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

Standard-Antrieb

10.

Turflugel schliessen.

Hebelarm (C) vom Gesténgearm (B), durch Lésen der
Schraube (E), trennen.

Gestangearm (B), mittels Turanschlusswinkel (A),
am Turfligel befestigen. Fir metrische Schrauben =
Anzugsdrehmoment 10 Nm.

Hebelarm (C) in rechtwinklige Position zum Turfli-
gel bringen und in dieser Position festschrauben =
Anzugsdrehmoment 25 Nm.

Schrauben (D) leicht I6sen und Hebelarm (C), mittels
Schraube (E), am Gestangearm (B) befestigen =
Anzugsdrehmoment 5 Nm.

Achtung:

Gestange auf die erforderliche Lange einstellen.
Distanz zwischen den beiden Schrauben (D) méglichst
gross wahlen.

Hebelarm (C) soweit vorspannen, bis der Gestan-
gearm (B) rechtwinklig zum Turfligel steht. Gestén-
gearm (B) mittels Schrauben (D) festklemmen =
Anzugsdrehmoment 9 Nm.

= weiter zu Kapitel 4.6

A\

Achtung:

Invers-Anwendung

5.

10.

11.

Hebelarm (C) vom Gestangearm (B), durch Lésen der
Schraube (E), trennen.

Gestdngearm (B), mittels Tiranschlusswinkel (A), am
Turfligel befestigen.

Turfltgel vollstandig 6ffnen (max. 110°).

Hebelarm (C) in rechtwinklige Position zum Tursturz
(Richtung Offen-Position) bringen und in dieser Positi-
on festschrauben = Anzugsdrehmoment 25 Nm.

Schrauben (D) leicht I6sen und Hebelarm (C), mittels
Schraube (E), am Gestangearm (B) befestigen =
Anzugsdrehmoment 5 Nm.

Achtung:

Gestange auf die erforderliche Lange einstellen.
Distanz zwischen den beiden Schrauben (D) moglichst
gross wahlen.

Turflugel schliessen.

Hebelarm (C) soweit vorspannen, bis der Gestdn-
gearm (B) rechtwinklig zum Turflugel steht. Gestan-
gearm (B) mittels Schrauben (D) festklemmen =
Anzugsdrehmoment 9 Nm.

= weiter zu Seite 23

Bewegungsablauf des Turflligels kontrollieren: Gestange darf nicht touchieren!

320
9Nm
D
| N
i T I 2 m
| : ‘ Z 1
2 | 353...594 E
5Nm
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

Invers-Anwendung

12. Turflugel durch Federkraft 6ffnen lassen.

13. Servicedeckel (C) mittels Schraubendreher vorsichtig
aus Getriebegehause hebeln.

14. Feststellschraube (B) mittels Inbusschlissel 1,5 mm
leicht 16sen und Inbusschlissel in Feststellschraube (B)
stecken lassen.

15. Turflugel schliessen.

16. Nockenscheibe (A) vorsichtig soweit nach links oder
rechts drehen bis sich die Feststellschraube (B) auf
dem hochsten Punkt befindet und der Inbusschlussel
senkrecht/rechtwinklig steht. Feststellschraube (B)
festziehen.

17. Servicedeckel (C) in Getriebegehause einklipsen.

18. Offenanschlag ca. 5° vor Erreichen der maximalen
Turfltigel-Offen-Position montieren.

Falls vorhanden:
Antriebseigener Offenanschlag einstellen (siehe Opti-
onsanleitung 0548-992/01).
= weiter zu Kapitel 4.6
| = o - 3\
— ﬁ%:l
—_—
— S
[
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung
4.4.2 Gleitgestinge RG ziehend / Sturzmontage
Material:
1 Antrieb 0548-032 Verschalung Aluminium
Antrieb 0548-033 Verschalung Inox
inkl. Befestigungs-Set 0548-107
1  Montageplatte 0548-358 resp. 0548-360 MOD

1 Gleitgestdange

0548-164/01

650 mm inkl. Gleiterbolzen 18/46 mm

Vorgehen:

1. Befestigungslocher auf Sturz und Turfligel anzeichnen und bohren.

Hinweis:

|

Abbildung ist mit Gleiterbolzen 46 mm dargestellt. Je nach Situation, kann dieser durch
die Version 18 mm ersetzt werden. Dadurch verdndern sich die entsprechenden Masse

um minus 28 mm.
2. Montageplatte montieren.

3.  Zuerst Schraube (G) vom Gleiter (E), dann Bol-
zen (F) vom Hebelarm (D) l6sen.

4. Der Situation entsprechend, den kurzen 18 mm
oder langen 46 mm Bolzen (F) wahlen und mittels
Schraubensicherung Loctite 243 am Hebelarm (D)
festschrauben = Anzugsdrehmoment 10 Nm.

5. Gleiter (E) Gber Bolzen (F) schieben und mittels
Schraube (G) festschrauben = Anzugsdrehmo-
ment 5 Nm.

A\

Achtung:

Loctite 243

S

D @FQNN“‘
E

'i\%.i\fm

Beim Festziehen der Schraube (G) darf sich der Bolzen (F) nicht 16sen!
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ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

mit Montageplatte

DIBt | Sturz- Min. Tarflu- Max. A Optionen Achs- i K e o
ge- tiefe gelbreite Turfligel- | ohne/mit verlan- | 46 mm 46 mm 18 mm 18 mm
pruft ohne/mit 6ffnungs- | FLATSCAN gerung | Gleiter- | Gleiter- | Gleiter- | Gleiter-
FLATSCAN winkel bolzen bolzen bolzen bolzen
(mm) (mm) (°) (mm) (mm) | (mm) (mm) (mm) (mm)
v' |-30...+20 740/ 840 105 89 /189 Standard 0 19...44 52 16 24
v 21...30 750 / 840 105 99 /189 0548-190/01 | +12 31...56 64 28 36
- 31...40 750/ 840 105 99 /189 0548-191/01 +20 39...64 72 36 44
- 41...70 750/ 840 100 99 /189 0548-192/01 +30 49...74 82 46 54
- 71...90 760/ 840 95 109 /189
- |91..110 | 770/840 95 119 /189
Befestigung Befestigung DIN links = wie abgebildet
Antrieb Montageplatte DIN rechts = spiegelbildlich
iy N Y . Oberkante Turfligel
a8 a2 YRS
- e o 0° . . 0? 0
o
”””””””””””””””””””””””””””””””””””” o TTTTTTTTTTA
M6 |
633 i
Sturztief
Drehachse uretiete
-30...0 0...+30
689 M
: [
el A |
) re-
I B gl N } } _
~ | ! !
653 - ; } } 46 mm
‘ 3 | Gleiter-
} 3 3 bolzen
280
) Ll J J
* W
i
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ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

Standard-Antrieb
6. Turfligel schliessen.

7. Vor der Antriebsmontage:
Hebelarm (D) am Antrieb festschrauben = Anzugs-
drehmoment 25 Nm.

Achtung:

Vorspannung Hebelarm (D) ist abhangig von der vor-
handenen Sturztiefe.

Beispiel: Sturztiefe 0 mm, Vorspannung Hebelarm (D)
=~ 22,5° (1 Rasterung der Abtriebswelle = 15°).

Hinweis:
Zur leichteren Montage kann die Schliessfeder (H) mit-
tels Einstellschraube (1) komplett entspannt werden.

8. Antrieb montieren; dabei Hebelarm (D) um den Vor-
spannwinkel 20° zuriick driicken.

9. Offenanschlag (B) in Gleitschiene (C) schieben.

10. Gleitschiene (C) tber Gleiter (E) schieben und am
Turfligel festschrauben.

11. Offenanschlag (B) ca. 5° vor Erreichen der maximalen
Turfligel-Offen-Position festschrauben.

12. Abdeckkappen (A) beidseitig einschieben.

= weiter zu Kapitel 4.6

Achtung:

Invers-Anwendung

6.

10.

11.

12.

Antrieb montieren.
Turfligel 6ffnen (max. 115°).
Offenanschlag (B) in Gleitschiene (C) schieben.

Gleitschiene (C) Gber Gleiter (E) schieben und am
Turflugel festschrauben.

Bei vollstandiger Turoéffnung (max. 115°):
Hebelarm (D) am Antrieb festschrauben = Anzugs-
drehmoment 25 Nm.

Offenanschlag (B) ca. 5° vor Erreichen der maximalen
Turfligel-Offen-Position festschrauben.

Abdeckkappen (A) beidseitig einschieben.

= zurlick zu Seite 23

Bewegungsablauf des Turflligels kontrollieren: Gestange darf nicht touchieren!
Bei quietschendem Gerausch des Gleiters (E), diesen mit wenig WD40 schmieren.

—ce
=— =)

=
©

400

1,5 650

1,5
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung
4.4.3 Gleitgestinge RG driickend / Sturzmontage
Material:
1  Antrieb GSd 0548-034 Verschalung Aluminium
Antrieb GSd 0548-035 Verschalung Inox
inkl. Befestigungs-Set 0548-107
1  Montageplatte 0548-358 resp. 0548-360 MOD

1 Gleitgestdange

0548-164/01

650 mm inkl. Gleiterbolzen 18/46 mm

Vorgehen:

1. Befestigungslocher auf Sturz und Turfligel anzeichnen und bohren.

Hinweis:

|

Abbildung ist mit Gleiterbolzen 18 mm dargestellt. Je nach Situation, kann dieser durch
die Version 46 mm ersetzt werden. Dadurch verdndern sich die entsprechenden Masse

um plus 28 mm.
2. Montageplatte montieren.

3.  Zuerst Schraube (G) vom Gleiter (E), dann Bol-
zen (F) vom Hebelarm (D) l6sen.

4. Der Situation entsprechend, den kurzen 18 mm
oder langen 46 mm Bolzen (F) wahlen und mittels
Schraubensicherung Loctite 243 am Hebelarm (D)
festschrauben = Anzugsdrehmoment 10 Nm.

5. Gleiter (E) Gber Bolzen (F) schieben und mittels

Schraube (G) festschrauben = Anzugsdrehmo-
ment 5 Nm.

A\

6. Antrieb montieren.

Achtung:

Loctite 243

o
D @Fcuomm
E

5\'1'3'1}-?5

.
@\G$5Nm

Beim Festziehen der Schraube (G) darf sich der Bolzen (F) nicht 16sen!
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mit Montageplatte

DIBt | Sturztiefe | Min. Turfligel- | Max. Turfligel- A Optionen Achsver- & Rk S
ge- breite offnungswinkel langerung 18 mm 46 mm
pruft (mm) (mm) () (mm) Gleiter- Gleiter-
v -30...0 740 105 89 bolzen bolzen
v 1..10 730 105 79 (o I ) Ll
v 11.20 720 100 79 Standard 0 3 25 53
v 21,30 720 95 79 0548-190/01 +12 3..15 37 65
_ 31..40 720 o5 79 0548-191/01 +20 3..23 45 73
0548-192/01 +30 3..33 55 83
Befestigung Befestigung DIN rechts = wie abgebildet
24 - S -
Antrieb Montageplatte DIN links = spiegelbildlich
10 @20 ¥
Q557 o8 T es T 7 oS N Unterkante Tirrahmen
g & 3 32 b
& T. o° . 0% . . 0% oI ey feey
\i 3
e ] 633 M6 T |
;’L}Tl
Drehachse Sturztiefe
W [ ] ]
”””” |7 -~ - N
\3 T -
L 653 ISE | 18mm
b 3 i i Gleiter-
3,,‘,\), : ; ‘ ‘ bolzen
ii | | |
280 \
: U
~ o
(92]
i
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Montage- und Betriebsanleitung

Standard-Antrieb
7. Turflugel schliessen.

8. Hebelarm (D) am Antrieb festschrauben = Anzugs-
drehmoment 25 Nm.

Achtung:

Vorspannung Hebelarm (D) ist abhangig von der vor-
handenen Sturztiefe.

Beispiel: Sturztiefe 0 mm, Vorspannung Hebelarm (D)
=~ 7,5° (1 Rasterung der Abtriebswelle = 15°).

9. Offenanschlag (B) in Gleitschiene (C) schieben.

10. Gleitschiene (C) tUber Gleiter (E) schieben und am
Turflugel festschrauben.

11. Offenanschlag (B) ca. 5° vor Erreichen der maximalen
Turfligel-Offen-Position festschrauben.

12. Abdeckkappen (A) beidseitig einschieben.

= weiter zu Kapitel 4.6

Invers-Anwendung

7.

10.

11.

12.

Turfligel 6ffnen (max. 115°).
Offenanschlag (B) in Gleitschiene (C) schieben.

Gleitschiene (C) Gber Gleiter (E) schieben und am
Turflugel festschrauben.

Bei vollstandiger Turoéffnung (max. 115°):
Hebelarm (D) am Antrieb festschrauben = Anzugs-
drehmoment 25 Nm.

Offenanschlag (B) ca. 5° vor Erreichen der maximalen
Turfligel-Offen-Position festschrauben.

Abdeckkappen (A) beidseitig einschieben.

= zurlick zu Seite 23

Achtung:
A Bewegungsablauf des Turflligels kontrollieren: Gestange darf nicht touchieren!
Bei quietschendem Gerdusch des Gleiters (E), diesen mit wenig WD40 schmieren.

400

8 2 \
g| W |
|1
1,5 650 1,5
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4.5 Gestange Edelstahl

4.5.1 Normalgestinge driickend / Sturzmontage
Material:
1 Antrieb 0548-032 Verschalung Aluminium
Antrieb 0548-033 Verschalung Inox
inkl. Befestigungs-Set 0548-107
1  Montageplatte 0548-358 resp. 0548-360 MOD
1  Normalgestdnge 0548-104
Normalgestange KTL 0548-104/01
Vorgehen:
1. Befestigungslocher auf Sturz und Turfliigel anzeichnen und bohren.
2. Montageplatte montieren.
3. Falls vorhanden:
Antriebseigener Offenanschlag vormontieren (siehe Optionsanleitung 0548-992/01).
4.  Antrieb montieren.
24 Befestigung Befestigung DIN rechts = wie abgebildet
@20 ¥ Antrieb Montageplatte DIN links = spiegelbildlich
02 T e8 T T Y Unterkante Tiirrahmen
S0 So 20 5
i e o 0° . . 0° 7y f
M6
ol %
358 745 mle
Sturztiefe
Drehachse DIBt gepriift
689 0...240 =408
L L]
i - @l & 2
| <] | = -
| Leo] i 1 \
L+L i Klemmsttick standard
.l 3
i =
i |
280 100 ,‘
il o
m
i
Optionen * *k
0548-114 | Klemmstiick standard 3..15 | 46
0548-124 | Klemmsttick -13 mm 3.5 | 33
0548-125 | Klemmstiick +20 mm 3..35 | 66
o 0548-126 | Klemmstiick +50 mm 3..65 | 96
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

Standard-Antrieb Invers-Anwendung

5. Turflugel schliessen. 5. Hebelarm (D) vom Gestdngearm (B), durch Auseinan-

derziehen des Kugelgelenkes (E), trennen.

6. Hebelarm (D) vom Gestdngearm (B), durch Auseinan-
derziehen des Kugelgelenkes (E), trennen. 6. Gestdangearm (B) mittels Turanschlusswinkel (A) am

Turflugel befestigen.

7. Gestdngearm (B) mittels Turanschlusswinkel (A) am
Turfligel befestigen. 7. Turfligel vollstandig 6ffnen (max. 110°).

8. Hebelarm (D) inkl. Klemmsttick (C) in rechtwinklige 8. Hebelarm (D) inkl. Klemmsttick (C) in rechtwinklige
Position zum Turfliigel bringen. Hebelarm (D) in dieser Position zum Tiirsturz (Richtung Offen-Position) brin-
Position festschrauben = Anzugsdrehmoment 25 Nm. gen. Hebelarm (D) in dieser Position festschrauben =

Anzugsdrehmoment 25 Nm.

9. Schraube (F) des Gestdangearmes (B) leicht I6sen und
Kugelgelenk (E) als Verbindung zwischen Hebelarm (D) 9. Schraube (F) des Gestdngearmes (B) leicht |6sen und
und Gestdngearm (B) einschnappen. Kugelgelenk (E) als Verbindung zwischen Hebelarm (D)

und Gestdangearm (B) einschnappen.

10. Hebelarm (D) soweit vorspannen, bis der Gestange-
arm (B) rechtwinklig zum Turflugel steht. Gestange- 10. Turflugel schliessen.
arm (B) mittels Schraube (F) festklemmen = Anzugs-
drehmoment 10 Nm. 11. Gestangearm (B) in rechtwinklige Position zum Tiir-

fligel bringen. Gestdngearm (B) mittels Schraube (F)

11. Alle Schrauben festziehen. festklemmen = Anzugsdrehmoment 10 Nm.

12. Offenanschlag ca. 5° vor Erreichen der maximalen 12. Alle Schrauben festziehen.

Turflugel-Offen-Position montieren.
Falls vorhanden: = zuriick zu Seite 23
Antriebseigener Offenanschlag einstellen (siehe Opti-
onsanleitung 0548-992/01).
= weiter zu Kapitel 4.6
Achtung:
Bewegungsablauf des Turflligels kontrollieren: Gestange darf nicht touchieren. Wenn
der Gestdangearm (B) zuweit vorsteht, kann dieser im Bedarfsfall gekiirzt werden.
] 320
[Te}
<
~
Q
12!
B
D B
A
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Montage- und Betriebsanleitung

4.5.2 Gleitgestinge ziehend / Sturzmontage

Material:

1 Antrieb 0548-032
Antrieb 0548-033
inkl. Befestigungs-Set 0548-107

1  Montageplatte 0548-358

1 Gleitgestdnge 0548-134
Gleitgestdange KTL 0548-105/01

Vorgehen:

Verschalung Aluminium
Verschalung Inox

resp. 0548-360 MOD
620 mm inkl. Gleiterbolzen 14/38 mm
620 mm inkl. Gleiterbolzen 14/38 mm

1. Befestigungslocher auf Sturz und Turfligel anzeichnen und bohren.

2. Montageplatte montieren.

3. Falls vorhanden:

Antriebseigener Offenanschlag vormontieren (siehe Optionsanleitung 0548-992/01).

HET Hinweis:

Abbildung ist mit Gleiterbolzen 38 mm dargestellt. Je nach Situation, kann dieser durch
die Version 14 mm ersetzt werden. Dadurch verdndern sich die entsprechenden Masse

um minus 24 mm.
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

DIBt Sturztiefe | Min. Turfligelbreite | Max. Turfligel- Gestdnge A B C
gepruft ohne/mit offnungswinkel ohne/mit
FLATSCAN FLATSCAN
(mm) (mm) (°) (Art.-Nr.) (mm) (mm) | (mm)
4 -30...430 740/ 810 105 0548-105 140/ 210 280 | 620
- 31...70 760/ 810 100 0548-105 160/ 210 280 | 620
- -30...+130 890/1'020 105 0548-105/02 80/210 385 830
- 131...170 910/ 1'020 100 0548-105/02 100/ 210 385 830
- 171...190 910/1'020 95 0548-105/02 100/ 210 385 | 830
” Befestigung Befestigung
10 @20 ¥ Antrieb Montageplatte DIN links = wie abgebildet
DIN rechts = spiegelbildlich
°, L ° ° ° ° 6 °
gsi- [ 3¢ B
A . . 80 . S Oberkante Tirfligel
=3l M 2[5
S i PR ‘
| 3 |
LA B B «m ;
| |
| !
| |
1 |
3 : Sturztiefe
Drehachse -30...0 0..:+70 (+190)

689

95

185

4347
90
|

26

e

Gleiterbolzen
38 mm

| = -

| p—— Y Bl R -

| | |

\ ¢ i §

i 1 -

i 3 Klemmstiick
i ‘ standard

Optionen * *k
0548-114 | Klemmstick standard 44...66 | 79
0548-124 | Klemmstiick -13 mm 31...53 | 60
0548-125 | Klemmstiick +20 mm 64..86 | 99
0548-126 | Klemmstick +50 mm 94...116 | 129
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Montage- und Betriebsanleitung

Standard-Antrieb

4. Turflugel schliessen.

5. Montageprofil (E) an Turfligel montieren.

6. Vor der Antriebsmontage: Hebelarm (B) am Antrieb
(um 15° versetzt = 1 Rasterung der Abtriebswelle)
festschrauben = Anzugsdrehmoment 25 Nm.
Hinweis:

Zur leichteren Montage kann die Schliessfeder (H) mit-
tels Einstellschraube (1) komplett entspannt werden.

7. Antrieb montieren, dabei Hebelarm (B) um den Vor-
spannwinkel 15° zuriick driicken.

8. Fuhrungsprofil (G) Gber Gleiter (C) schieben und in
Montageprofil (E) einhdngen.

9. Beidseitig Spreizteil (F) einfihren und mit 1,5 Nm
festschrauben.

10. Abdeckkappen (D) beidseitig einklipsen.

11. Offenanschlag ca. 5° vor Erreichen der maximalen
Turfligel-Offen-Position montieren.
Falls vorhanden:
Antriebseigener Offenanschlag einstellen (siehe Opti-
onsanleitung 0548-992/01).

= weiter zu Kapitel 4.6

Invers-Anwendung

4.

Antrieb montieren.

Montageprofil (E) an Turfliigel montieren.
Fuhrungsprofil (G) in Montageprofil (E) einhdngen,
beidseitig Spreizteil (F) einfiihren und mit 1,5 Nm
festschrauben.

Turfligel vollstandig 6ffnen (max. 115°).

Gleiter (C) in Fiihrungsprofil (G) schieben und Hebel-
arm (B) am Antrieb festschrauben = Anzugsdrehmo-

ment 25 Nm.

Abdeckkappen (D) beidseitig einklipsen.

= zurlick zu Seite 23

Achtung:
Bewegungsablauf des Tirfligels kontrollieren:

Gestange darf nicht touchieren. Bei quietschendem Gerausch des Gleiters (C), diesen

mit wenig WD40 schmieren.

400
1T
s I B
3 /
" A= 25Nm B
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i
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung
4.5.3 Gleitgestinge driickend / Sturzmontage
Material:
1  Antrieb GSd 0548-034 Verschalung Aluminium
Antrieb GSd 0548-035 Verschalung Inox
inkl. Befestigungs-Set 0548-107
1  Montageplatte 0548-358 resp. 0548-360 MOD
1 Gleitgestdnge 0548-134 620 mm inkl. Gleiterbolzen 14/38 mm
Gleitgestange KTL 0548-105/01 620 mm inkl. Gleiterbolzen 14/38 mm
Vorgehen:
1. Befestigungslocher auf Sturz und Turfligel anzeichnen und bohren.
2. Montageplatte montieren.
3. Falls vorhanden:
Antriebseigener Offenanschlag vormontieren (siehe Optionsanleitung 0548-992/01).
4.  Antrieb montieren.
IC - Hinweis:
Abbildung ist mit Gleiterbolzen 14 mm dargestellt. Je nach Situation, kann dieser durch
die Version 38 mm ersetzt werden. Dadurch verdndern sich die entsprechenden Masse
um plus 24 mm.
0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung
DIBt Sturztiefe | Min. Turfligelbreite | Max. Turfligeloff- Gestdnge A B C
gepruft (mm) (mm) nungswinkel (Art.-Nr.) (mm) | (mm) | (mm)
()
v -30...+10 740 105 0548-105 140 280 620
v 11...20 730 105 0548-105 130 280 620
v 21...30 720 105 0548-105 120 280 620
- 31...50 720 100 0548-105 120 280 620
- 51...60 720 95 0548-105 120 280 620
- -30...+190 870 105 0548-105/02 60 385 830

Bei Sturztiefen >140 mm empfehlen wir den Einsatz des Normalgestédnges.

DIN rechts = wie abgebildet
DIN links = spiegelbildlich

Befestigung Befestigung
24 Antrieb Montageplatte
10 @0NM
O ) O] 0 ) 0 0 0 o
] o3 13 3 .
oS 0?® 0?® o)

‘ “ o 0° o o 0% . . i P T (O A, :
<[ ) T = |
ol M6 < ;

a1l 8 1 8 T3 1

+ % ‘

i in |
| 3

I |
Drehachse

689
wn
R R —

26

Unterkante Turrahmen

Sturztiefe

70

Gleiterbolzen

0...+60 (+190)

14 mm
Klemmsttick
standard
o
(42]
-
Optionen * *k
0548-114 | Klemmstiick standard 3..11 | 55
0548-124 | Klemmsttick -13 mm 3.5 | 42
0548-125 | Klemmstiick +20 mm 3..31| 75
0548-126 | Klemmstiick +50 mm 3..61 | 105
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Standard-Antrieb

Turflugel schliessen.
Montageprofil (E) an Turfligel montieren.

Hebelarm (B) parallel zum Antrieb festschrauben =
Anzugsdrehmoment 25 Nm.

FUhrungsprofil (G) tiber Gleiter (C) schieben und in
Montageprofil (E) einhangen.

Beidseitig Spreizteil (F) einfihren und mit 1,5 Nm
festschrauben.

10. Abdeckkappen (D) beidseitig einklipsen.

= weiter zu Kapitel 4.6

A\

Achtung:

5.

Invers-Anwendung

Montageprofil (E) an Turfliigel montieren.
Fuhrungsprofil (G) in Montageprofil (E) einhdngen,
beidseitig Spreizteil (F) einfiihren und mit 1,5 Nm
festschrauben.

Turfligel vollstandig 6ffnen (max. 115°).

Gleiter (C) in Fiihrungsprofil (G) schieben und Hebel-
arm (B) am Antrieb festschrauben = Anzugsdrehmo-

ment 25 Nm.

Abdeckkappen (D) beidseitig einklipsen.

= zuriick zu Seite 23

Bewegungsablauf des Turflligels kontrollieren:

Gestadnge darf nicht touchieren. Bei quietschendem Geradusch des Gleiters (C), diesen

mit wenig WD40 schmieren.

DOCS

400

52,5/76,5

65,5/ 89,5
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4.6

Schliessfeder-Vorspannung einstellen

Die Schliessfeder ist bei Auslieferung auf Mass X* = 26 mm vorgespannt. Um einen sicheren und
optimalen Betrieb des Drehfliigelantriebes zu gewahrleisten, muss die Schliessfeder (liber die
Einstellschraube) mit der korrekten Vorspannung versehen werden.

HG Hinweis:

Die korrekte Schliessfeder-Vorspannung muss zwingend vor dem automatischen
Einlernvorgang eingestellt werden! Die Einstellwerte sind bei Brandschutz- und/oder
Fluchtwegtliren zwingend.

Achtung:

A Die Einstellschraube muss um 10 mm gekiirzt werden, wenn diese gegen die Zugentlas-
tung des Seitendeckels (mit Programmwahltaster) stosst.

Vorgehen:

1. Turfligel schliessen.

2. Mittels Einstellschraube Mass X* der Situation entsprechend einstellen.

3. Turfligel mind. 60° 6ffnen und danach schliessen lassen.

Programmwahltaster
weiter weg vom Tirband
Schliessfeder >
, C
Einstellschraube \

Standard-Antrieb

EN-Klasse EN3 EN 4 EN5 EN 6
Turflugelbreite 950 mm | 1'100 mm | 1'250 mm | 1'400 mm
Schliessmoment 0...4° 18 Nm 26 Nm 37 Nm 54 Nm
Normalgestdnge

Mass X * - 27 mm ‘ 23 mm ‘ 17 mm
Gleitgestange ziehend

Mass X * ‘ 27 mm ‘ 22 mm ‘ 14 mm ‘ -
Gleitgestdnge driickend

Mass X * ‘ 26 mm ‘ 22 mm ‘ 17 mm ‘ 9 mm

* Mass X ist ein Naherungswert bei Sturztiefe 0 mm. Die Kraft, die erforderlich ist, um eine Tir manuell zu 6ffnen, darf
150 N nicht Uberschreiten. Die Kraft ist als statische Kraft an der Hauptschliesskante (im rechten Winkel zum Turflugel)
in einer Hohe von 1'000 mm +10 mm zu messen.
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Montage- und Betriebsanleitung

Invers-Anwendung

EN-Klasse EN 3 EN 4 ENS EN6
Turfligelbreite 950 mm | 1'100 mm | 1'250 mm | 1'400 mm
Normalgestinge

Mass X * ‘ 40 mm ‘ 36 mm ‘ 31 mm ‘ 27 mm
Gleitgestdnge ziehend

Mass X * 38 mm ‘ 34 mm ‘ 29 mm ‘ 23 mm
Gleitgestange driickend

Mass X * ‘ 36 mm ‘ 33 mm ‘ 27 mm ‘ 20 mm

* Mass X ist ein Naherungswert bei Sturztiefe 0 mm.
Federspannung nur soweit wie nétig erhéhen.
Der Antrieb muss den Turfligel aus jeder Position sicher 6ffnen.
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4.7

Zuschlagfunktion einstellen

L~ Hinweis:
Die Zuschlagfunktion wird nur beim Standard-Antrieb eingestellt.

47.1 Zuschlagdampfung
Befindet sich die Anlage im stromlosen Zustand oder in Betriebsart HAND, wirkt der Motor als
Dampfungsglied und fiihrt zu einer gleichmassigen Schliessgeschwindigkeit, bis der Zuschlagbe-
reich erreicht ist.
Damit der Turfligel im stromlosen Zustand oder in Betriebsart HAND zuverlassig ins Tirschloss
fallt, ist der Antrieb mit einer Zuschlagfunktion ausgestattet. Mit Hilfe des Potentiometers kann
die Zuschlagdampfung (kurz vor der Zu-Position des Turfligels) entsprechend eingestellt werden.
Vorgehen:
1. Tarfligel 90° 6ffnen und danach schliessen lassen.
2. Falls der Turfliigel nicht ins Schloss fallt, Zuschlagdampfung einstellen (mittels Potentiometer
auf der Steuerung).
Warnung:
Der Schliessvorgang muss im stromlosen Zustand oder in Betriebsart HAND mindestens
3 Sekunden dauern (Offen-Position 90° bis Zu-Position 0°).
Steuerungsprint
0O oo 23 | O o
R T el o r
—— .
I 11— 1] max. min.
8 O
] o\
o O D u
o O e
[e]
= : ;
o O ER
° O a5
o glie +
8 @] b gg Potentiometer
8 ||8I el Schliessgeschwindigkeit/
O] If ] oo Zuschlagdampfung
O ‘OOOOOHOOOOOO‘ O O O
Funktion Potentiometer (je nach Tirfligelposition):
Offen-Position bis Zuschlagbereich (Referenzschalter) = Einstellung Schliessgeschwindigkeit
Zuschlagbereich (Referenzschalter) bis Zu-Position = Einstellung Zuschlagdampfung
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung
4.7.2 Zuschlagbereich
Ab Werk wird die Aktivierung der Zuschlagfunktion voreingestellt (ca. 5° vor Zu-Position). Im Nor-
malfall muss die Werkseinstellung nicht gedndert werden! Falls der Tirflligel im stromlosen Zu-
stand oder in Betriebsart HAND nicht zuverldssig ins Tiirschloss fallt, kann der Aktivierungspunkt
der Zuschlagfunktion verschoben werden (mittels einer stufenlos einstellbaren Nockenscheibe).
[C - Hinweis:
Der Einstellbereich betradgt 5...15° des Turéffnungswinkels.
Vorgehen:
1. Servicedeckel (C) mittels Schraubendreher vorsichtig aus Getriebegeh&use hebeln.
2. Feststellschraube (B) mittels Inbusschliissel 1,5 mm leicht I6sen, Nockenscheibe (A) vorsich-
tig nach links oder rechts drehen.
3. Feststellschraube (B) festziehen.
4. Tarfligel ca. 45° 6ffnen und danach schliessen lassen. Kontrollieren ob der Turfligel korrekt
ins Turschloss gedruckt wird.
5. Servicedeckel (C) in Getriebegehause einklipsen.
g )
—
@ ()
[ —
o
[y ©
O Gleitgestidnge ziehend / Sturzmontage Winkel kleiner
Normalgestiange driickend / Sturzmontage Winkel grésser
Gleitgestange driickend / Sturzmontage Winkel grésser
® Gleitgestidnge ziehend / Sturzmontage Winkel grésser
Normalgestiange driickend / Sturzmontage Winkel kleiner
Gleitgestange driickend / Sturzmontage Winkel kleiner
0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD

Seite 41 von 94 ECO



ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

4.8 Mechanischer Schliessfolgeregler

A\

Achtung:

Bei einer 2-flligligen Brandschutztiir muss zwingend der, vom Deutschen Institut fur
Bautechnik Berlin (DIBt), zugelassene integrierte Schliessfolgeregler ECO SRI (0548-172)
montiert werden.

Bei einer 2-fliigligen Tir mit Fluchtwegfunktion muss, falls dies nicht mit dem Verriege-
lungssystem sichergestellt wird, eine Mitnehmerklappe (Lieferung bauseits) angebracht
werden.

Bei Stellung HAND, Netzausfall und Brandalarm:

Wird zuerst der Standflligel aufgestossen, stosst die Mitnehmerklappe den Gehfligel
soweit auf, dass dieser von der Stange des Schliessfolgereglers aufgefangen und damit
die Schliessfolge garantiert wird.

Vorgehen:

1. Die Montage erfolgt gemass der Montageanleitung, welche in der Verpackung beiliegt.
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5 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

5.1 Netzanschluss

Vorgehen:

Warnung:

Bevor am Antrieb gearbeitet wird ist sicherzustellen, dass das Netzkabel stromfrei ist!
Die Netzzuleitung inkl. Netzstecker (mit entsprechender Absicherung) sind bauseits zu
erstellen.

Das Netzkabel 230 VAC muss zwingend unter dem Chassisprofil hindurch gefiihrt
werden! Kabel der Bedienungs- und Sicherheitselemente konnen im Antrieb gefiihrt
werden.

1. Falls notig: Ausbruchstellen an Seitendeckel ausbrechen.
Je nach Montage-Situation ist es sinnvoll, den Programmwabhltaster auf der gegeniberliegen-

den S

2. Loch

eite zu montieren.

@3,5 mm fiir rote LED in einen der beiden Seitendeckel bohren und LED in Loch hinein-

dricken.

|

Hinweis:

Ein Brandalarm wird durch die rote LED signalisiert.

Die rote LED muss immer sichtbar sein!

Falls gewiinscht, kann auch in die Stirnseite der Antriebsverschalung ein @5 mm Loch
gebohrt werden.

@5
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3. Netzkabel wie abgebildet anschliessen (siehe auch Schaltschema E4-0141-713 im Anhang).
4. Seitendeckel-Verlangerungen montieren.

5. Seitendeckel montieren.
Programmwahltaster —
naher beim Tirband //l.
{
Zugentlastung—| ||| . .@ a4
@ P
—
— Iy
— ‘ )
-‘,Ill @‘ll%‘\. ——
N MR~
RS
=¥ _
Seitendeckel-Verlangerung -
Montageplatte
Programmwabhltaster
weiter weg vom Tlrband
0 6 ’ PE ~1 ~2
PELNAAZPE L' N
&
7 ‘(m Zugentlastung
50 Y/
v/
N >
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5.2 Kabelfiihrung

5.2.1 Sturzmontage

670
(614) 28

(-] ~
O ?:!D = " N
i 5

Hh.af
o J O Q
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5.3

Brandschutzprint

Der Brandschutzprint (rot) stellt folgende Anschliisse
zur Verfligung:

X103 Handausloser (fiir manuelle Alarmierung);
Brandalarm-Quittiertaster

X104 Brandmelder (max. 3 Stiick in Serie)

X105 Optionenstecker (zur Verbindung eines weite-
ren Optionenprintes)

X106 externe Brandmeldezentrale (konfigurierbar
Uber DIP-Switch France S101 = Funktionsart
Brandmeldezentrale, passiv oder aktiv)

X107 Alarmsignalisation (24 V-Ausgang)

X108 Stecker fur LED Brandmeldezentrale (im Seiten-
deckel)

Die Verbindung zwischen den Ausldse-Elementen und
dem ETS 64-R ist Uberwacht (Drahtbruch und Kurz-
schluss). Dazu muss am Ende jeder Verbindungsleitung
ein 8,2 kOhm Abschlusswiderstand eingesetzt werden
(bereits vorhanden).

ﬂﬁ Hinweis: FI

Bei zweiflligligen Anlagen bendtigen beide
Antriebe einen Brandschutzprint.

X107

5101
]

X104

[659[655deg o
X103
|
2

[eYe)
X106
X108

O
o

Installation:

Der ETS 64-R ist mit passiven oder aktiven Brandmeldezentralen kompatibel. Die nachgenannten
Einstellungen diirfen nur an dem Brandschutzprint durchgefiihrt werden, welcher an der Brand-
meldezentrale angeschlossen ist.

Passive Brandmeldezentrale

Eingang des Brandschutzprintes wird durch Offner-Kontakt mit Abschlusswiderstand beschaltet.
In diesem Fall wird der DIP-Switch auf die Position "passiv" = "OFF" (Werkseinstellung) gestellt
und die Brandmeldezentrale am Klemmenblock X106 (an Stelle des Widerstandes) angeschlossen.
Es muss sichergestellt werden, dass die Leitung einen Gesamtwiderstand von 8,2 kQ aufweist.

Aktive Brandmeldezentrale

Eingang des Brandschutzprintes wird mit 24 V oder 48 V gespiesen (z.B. in Frankreich).

In diesem Fall wird der DIP-Switch auf die Position "aktiv" = "ON" gestellt und die Brandmeldezen-
trale am Klemmenblock X106 (an Stelle des Widerstandes) angeschlossen.

Bei zweifllgligen Anlagen kdnnen die Brandschutzelemente entweder am Brandschutzprint des
Gehfliigel-Antriebs (Master) oder an jenem des Standflligel-Antriebs (Slave) angeschlossen wer-
den.

Inbetriebnahme:

Der Brandschutzprint wird automatisch erkannt und gespeichert.
Die Inbetriebnahme erfolgt gemass Kapitel 6.
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Diagnose:

Im Diagnostics-Meni wird der erkannte Brand-
schutzprint angezeigt:

RO Relaisprint mit DIP-Switch auf Position
Addr0
R1 Relaisprint mit DIP-Switch auf Position
Addrl
FP  Brandschutzprint (Fire protection PCB)
RP  Funkprint (Radio PCB)
+ erkannt und betriebsbereit
- nicht erkannt und nicht registriert
e defekt oder Fehler
x  entfernt
Joystick
RO-R1-
FP+RP- C)
Display &

Brandschutzprint entfernen:

Alle Printe werden Uber einen universellen Ste-
cker auf der Steuerung eingesteckt. Es konnen
hochstens zwei Printe kombiniert werden.

A\

Achtung:

Alle Printe dirfen nur bei stromlosem
Antrieb auf die Steuerung gesteckt
oder von dieser entfernt werden!

Hauptschalter am Antrieb ausschalten.
Brandschutzprint entfernen.
Jumper auf die zwei Stifte X106 stecken.

Hauptschalter am Antrieb einschalten:
Display E60/30

Meni wahlen:
Diagnostics
FPx

Joystick in Ruheposition driicken: Reset OK?
= Brandschutzprint wird aus der Konfigura-
tion geldscht.

W N =

o +

Brandmeldezentrale
Handausloser
Rauch-/Thermoschalter
nicht angesprochen
Kurzschluss

Drahtbruch

o + <

Speisung 24V
OK
Fehler

DIP-Switch
aktiv
passiv

D T v O”;m

Quitterung
nicht betatigt
betatigt

Joystick

1-2-3-
V+SpR- ©

Display &
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5.4 Externe Elemente

1. Alle vorgesehenen Bedienungs- und Sicherheitselemente an entsprechender Stelle installie-

ren.

2. Die Kabel der Elemente zum Antrieb ziehen (bauseits).

3. Die Kabel gemass Schema E4-0141-713_ECO (im Anhang) anschliessen.

|

A\

Hinweis:

Falls ein Elektroschloss vorhanden ist, betragt dessen Anschlusswert 24 VDC und max.
0,8 A (oder 24 VAC/1,5 A bauseits). Es sollte fiir eine Einschaltdauer von 100 % aus-
gelegt sein. Das Elektroschloss verriegelt in den gewlinschten Betriebsarten und ist
konfigurierbar.

Achtung:

Bei der Invers-Anwendung muss zwingend ein Elektroschloss oder ein Haltemagnet
eingesetzt werden, welche den Tirflligel in der Zu-Position halten und folgende Anfor-
derungen erfiillen:

e gepriift und zugelassen fir Flucht- und Rettungswege

e auch unter Vorlast 6ffnend (lastunabhangige, klemmfreie Entriegelung)

24 VDC / 100 % Einschaltdauer

e stromlos 6ffnend (Ruhestrom)

Die Losfahrverzdgerung TDelay muss > 0 s sein und die Entlastungskraft beim Entrie-
geln FDelay dementsprechend eingestellt werden.

Elektroschloss oder Haltemagnet miissen umgekehrt wie beim Standard-Antrieb ange-
schlossen werden (siehe Schaltschema E4-0141-713_ECO im Anhang).

0548-990-61---70i_2022.05.indd

0548-990/61i GD
Seite 48 von 94 ECO



ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

5.5 Motorschloss

Der Master ist immer der Drehflligeltirantrieb bzw. dessen Steuerung. Alle Befehle gehen an
dessen Steuerung. Diese entriegelt/verriegelt anschliessend das Motorschloss.

Achtung:
Motorschloss muss mit Brandschutz-Profilsystem zugelassen sein!

Funktionsablauf:

Auf-Befehl
@ Impuls- oder Dauerbefehl an Motorschloss (CONFIG Unlock: M-
PULS oder PERMAN)
Schlossriegel 6ffnet
@ Losfahrverzégerung TDelay zwischen 0,0...4,0 s einstellbar oder
Rickmeldung an Klemme 32 anschliessbar

Antrieb 6ffnet

4 Offenhaltezeit lauft ab

Antrieb schliesst

Motorschloss verriegelt

sofern kein Befehl am Motorschloss anliegt (einstellbar unter CON-
FIG Unlock = PERMAN, Betriebsarten Automat, Ausgang, Hand)
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6 INBE

A\

Vorgehen:

1. Netzs

TRIEBNAHME

Warnung:

Wédhrend dem Einlernvorgang, welcher nur durch Sachkundige durchgefiihrt werden
darf, sind die Sicherheitseinrichtungen (Radar, Sensor, ...) ausgeschaltet!

Vor Beginn des Einlernvorganges muss sichergestellt werden, dass sich keine Personen
oder Gegenstdnde im Gefahrenbereich des Turfligels befinden, um Verletzungen oder
Beschadigungen zu vermeiden!

Achtung:
Kontrollieren ob der Motorstecker korrekt in der Steuerung eingesteckt wurde (siehe
Kapitel 4.1 und 4.2).

Joystick

©

Display &

chalter am Seitendeckel einschalten (Power-up).

2. Brandalarm quittieren (entweder lber einen angeschlossenen Taster oder durch langeres
Driicken einer Programmtaste im Seitendeckel).

3. Mittels Joystick Anzeigerichtung einstellen: Joystick einmal nach unten p
bewegen = Anzeigerichtung wechselt in lesbare Position. ress
Down
4. Gestdngeart Rod einstellen: Rod
Joystick nach links/rechts bewegen (siehe Parameter Kapitel 7.4).
Korrekte Gestangeart mittels OK bestatigen: Joystick in Ruheposition STD-PH
kurz eindriicken.
5. Distanz dAxis einstellen (Distanz in cm zwischen Drehachse Tirband und dAxis
Montageebene Antrieb = siehe Abbildung unten).
o 5cm
L~ Hinweis:
dAxis ist ein Richtwert. Je nach Montagesituation muss dAxis ent-
sprechend angepasst werden.
6. Offnungswinkel Ao einstellen und mittels OK bestétigen.
Ao
Achtung:
. . 95°
Schritte 5 und 6 werden durch die Montagemasse zum Tiirband
beeinflusst.
Montageplatte
. dAxis
T
| + |1 -
|
|
|
|
I —
i
i |
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10.

11.

|

12.

13.

14.

15.

Offnungsgeschwindigkeit Vo einstellen und mittels OK bestatigen.

Schliessgeschwindigkeit Vc einstellen und mittels OK bestatigen.

Falls gewlinscht:

Invers-Anwendung (Federkraft 6ffnen) einstellen und mittels OK bestéa-
tigen.

Wenn Invers-Anwendung:

Zuhaltekraft Fch einstellen und mittels OK bestatigen. Wird benotigt,
wenn zum Zeitpunkt der Inbetriebnahme (noch) kein Elektroschloss
oder Haltemagnet vorhanden ist.

Schliesskraft FTic einstellen und mittels OK bestatigen. Begrenzt die
Schliesskraft wahrend der Search-Fahrt (Ermittlung der Zu-Position vor
der ersten Teach-Fahrt). FTic ist je nach Beschaffenheit des Turflugels/
Turrahmens zu reduzieren resp. zu erhéhen.

Einlernvorgang (Teach) einstellen und mittels OK bestatigen.

Einlernvorgang (Teach) starten: mittels OK bestatigen.

Hinweis:
Vor Teach sicherstellen, dass der Brandalarm quittiert wurde.

Nach Ablauf von 10 Sekunden wird der Einlernvorgang (Teach) automa-
tisch gestartet (oder mittels einer Joystick-Bewegung <4 = 4 sofort,
ohne OK). Wahrend dem Einlernvorgang piepst der Antrieb. Folgende
Lernfahrt wird durchgefihrt:
e |Invers: Zuerst wird mit Kriechgeschwindigkeit

die Zu-Position gesucht (Search)
o Kriechgeschwindigkeit Offnungsrichtung
e Kriechgeschwindigkeit Schliessrichtung.

Nach Ablauf der Lernfahrt wird folgende Meldung angezeigt:

Display sollte nun Folgendes anzeigen:
E11 zeigt an, dass der Einlernvorgang (Teach) noch nicht abgeschlossen
ist.

Mittels Offnungsbefehl den Tiirfliigel 6ffnen und schliessen lassen.
Dieser 6ffnet und schliesst mit normaler Geschwindigkeit (ohne Hinder-
niserkennung).

Hinweis:

Turflugel darf nicht behindert werden!

Display sollte nun Folgendes anzeigen:

Damit ist der Einlernvorgang (Teach) abgeschlossen.

Vo
6

Vc
4

Invers
OFF

Fch

FTic

Teach

Teach
ok?

Teachl
X E10

Teach2
X E10

Done !
X E11

SHit<
& E11

SHit<
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I][T Hinweis:

Ein neuer Einlernvorgang (Teach) wird notwendig wenn:
e die Federspannung verandert wurde

e das Fliigelgewicht verandert wurde

e die Gestangeart geandert wurde

o der Offnungswinkel Ao verdndert wurde

e das Teach vor 20° Offnungswinkel behindert wurde

e die Achsdistanz (dAxis) verdandert wurde

e der Parameter Invers verandert wurde.

Weitere Parameter und Menufiihrung = siehe Kapitel 7.4.

6.1 Niedrigenergie-Betrieb (Low-Energy)

Wenn keine Sicherheitssensorik eingesetzt wird, muss der Antrieb im Low-Energymodus betrie-
ben werden, welcher die Niedrigenergie-Anforderungen gemass EN 16005 erfiillt.

Im Low-Energymodus wird der Antrieb automatisch so eingestellt, dass der Turfligel die statische
Kraft von 67 N nicht Gberschreitet. Dazu muss bei der Inbetriebnahme der Parameter "Low-En"
aktiviert werden (BOTH, CLOSE, OPEN). Anschliessend werden das vorhandende Tiirfligelgewicht
und die Tirfliigelbreite abgefragt. Anhand der eingegebenen Parameter regelt der Antrieb die
korrekte Offnungs- und Schliesszeit automatisch.

Warnung:
Die Schliessfeder-Vorspannung muss (gemadss Kapitel 4.6) der Turfligelbreite angepasst

werden, damit die zuldssige Offnungs- und Schliesskraft von 67 N eingehalten wird
(gefordert durch die Norm EN 16005).

Die Einhaltung der Kraft ist durch Kontrollmessungen zu tberpriifen (siehe Prifbuch,
Kapitel 2.4.4).

6.2 Servo-Betrieb

Im Servo-Betrieb kompensiert der Antrieb die Schliesskraft der Feder. Fiir den Benutzer verhalt

sich die Tur dadurch wie eine normale Handtir (ohne Antrieb).

Im Servo-Betrieb verhalt sich die Tiir wie folgt:

e Die Turschliessung erfolgt immer automatisch.

e Wird die Tir wahrend des automatischen Schliessvorgangs nochmals von Hand aufgedriickt,
schaltet der Antrieb wieder auf Servo-Betrieb um.

e Die Servo-Unterstiitzung kann in 5 Stufen eingestellt werden (abhangig von Turflugelbreite und
Turflugelgewicht).

e Die Tur kann im Servo-Betrieb mittels Key-Befehl (Taster/Funk) weiterhin automatisch geéffnet
werden.

HG Hinweis:

Der Servo-Betrieb kann bei folgenden Anwendungen nicht verwendet werden:
o 2-fliiglige Anlagen

e Schleusenbetrieb

e Invers-Anwendungen.

Beispiel:
Fiir normale Benutzer verhalt sich die Tlr wie eine normale Handtir. Flir Personen mit Handicap
kann die Tur automatisch geéffnet werden.
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6.3 Invers-Anwendung

Achtung:
Die Losfahrverzégerung TDelay muss > 0 s sein und die Entlastungskraft beim Entrie-
geln FDelay dementsprechend eingestellt werden.

Software-Konfiguration:

e Parameter Invers setzen.
Achtung: Motorstecker muss anders als beim Standard-Antrieb gesteckt werden.

¢ Elektroschloss muss stromlos entriegelt oder extern gespiesen sein.

e Wenn kein Elektroschloss vorhanden ist muss die Zuhaltekraft Fch eingestellt werden.

e |st kein Elektroschloss vorhanden und wird die Zuhaltekraft Fch nicht eingestellt, erscheint nach
dem Teach Fehler 14/02 als Warnung. Der Turfligel wird sich immer wieder 6ffnen.

Aufstarten und Teach:

e Der Turfligel wird mit Kriechgeschwindigkeit geschlossen. Sicherheitssensorik ist aktiv (ausge-
nommen wahrend dem Teach).

e Teach aus Offen-Position starten: Damit wird der aufzubringende Strom, fiir den moglichen
Winkel zwischen mechanischem Offenanschlag und eingestellter Offen-Position Ao, mit einge-
lernt.

e Schliessfolgesteuerung: Beim Aufstarten und Teach werden die Turfligel synchronisiert (um
mogliche Kollisionen zu vermeiden). Erst wenn beide Tiirfligel geschlossen resp. eingelernt
sind, ist die Anlage betriebsbereit.
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6.4 Schliessfolgesteuerung

Bei 2-fliigligen Anlagen bestimmt die Schliessfolgesteuerung die Reihenfolge beim Offnen und
Schliessen. Beim Offnen ist der Gehfliigel (Master-Fliigel) erstéffnend, dagegen ist beim Schlies-
sen der Standfliigel (Slave-Fliigel) erstschliessend. Damit wird die korrekte Uberlappung der
Turflugel gewahrleistet.

Antrieb 1
Master

Antrieb 2
Slave

Gehflugel

erstoffnend
zweitschliessend Standfligel
zweitoffnend
erstschliessend
Anschliisse:

Am Master angeschlossene Offnungselemente (KEY, OEQ, OEI, Signal via Funkprint) wirken nur
auf den Master (1-fliigliger Betrieb). Am Slave angeschlossene Offnungselemente wirken auf den
Master und den Slave (2-flugliger Betrieb).

Die Sicherheitselemente SER und SES werden am entsprechenden Antrieb angeschlossen.

Ein am Master angeschlossenes EMY-Element |6st die beim Master konfigurierte Funktion bei
beiden Antrieben (Master und Slave) gleichzeitig aus.

Ein am Slave angeschlossenes EMY-Element 16st beim Slave nur die Aktion Federschliessung
CL-SPR aus (und hat keinen Einfluss auf den Master).

Ein Elektroschloss, welches den Master-Fliigel verriegelt, wird am Master angeschlossen. Entspre-
chend wird ein Elektroschloss, welches den Slave-Fliigel verriegelt, am Slave angeschlossen.
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Funktion:

Der bei der Offnung erstéffnende Fliigel ist der Master und wird mit DubleD als MastrA konfigu-
riert. Sein Partner ist der Slave und wird mit DubleD als SlaveA konfiguriert.

Bei vorhandener CAN-Verbindung zeigt der Master ein kleines, schwarzes (m) und der Slave ein
kleines, schwarzes (s) an. Fehlt dagegen die Verbindung wird ein kleines, weisses (m) respektive
ein kleines, weisses (s) angezeigt.

Die Parameter-Einstellungen des Masters und des Slaves sind ganzlich unabhangig voneinander.
So kann z.B. auf dem Master ein Vo = 4 und auf dem Slave ein Vo = 5 eingestellt werden.

Um eine kollisionsfreie Offnung der beiden Tirfliigel zu erreichen, gewéhrt der Slave-Fliigel dem
Master-Fliigel einen Offnungsvorsprung. Dieser kann auf dem Slave mit AoSeq definiert werden.
Der Default-Wert von AoSeq ist 20° und damit fur die meisten 2-fligligen Anlagen gentigend. Der
Slave beginnt erst zu 6ffnen, wenn der Master den Offnungswinkel von 20° {iberschritten hat.
Danach ist es so, dass der Slave den Master einholen und liberholen darf, wenn dies gewlinscht
ist. Dies geschieht, indem Vo des Slaves grosser als Vo des Masters konfiguriert wird.

Wenn (wegen eines am Master angeschlossenen Elektroschlosses) TDelay des Masters grosser als
0,0 s konfiguriert wird, dann wird der Winkel zwischen Slave und Master entsprechend grosser.
Um dies zu kompensieren, kann AoSeq entsprechend verringert werden.

Ein AoSeq von 0° bedeutet, dass beide Tiirfliigel gleichzeitig 6ffnen, d.h. dass keine Offnungsver-
z6gerung aktiv ist.

Der Default-Wert von AcSeq ist 20° und damit fur die meisten 2-fligligen Anlagen gentigend.
Wenn ein mechanischer Schliessfolgeregler mit einer mechanischen Schliessverzégerung von z.B.
90° eingesetzt wird, dann muss AcSeq auf 90° oder mehr konfiguriert werden.

AcSeq 20° bedeutet: Der Master beginnt erst zu Schliessen wenn der Slave 20° Vorsprung hat. Mit
diesem Vorsprung wird erreicht, dass der Master in einem Zug (ohne Anzuhalten) schliesst, was
eine optisch schone Schliessung ergibt.

Der Master darf den Slave iberholen. 20° (Wert AcSeq) vor der Zu-Position prift der Master, ob
der Slave schon geschlossen ist. Wenn nicht, legt der Master, zum Schutz vor einer Kollision, einen
Zwischenhalt ein.

Ein aktives SES-Signal auf einem Tirfligel fihrt zu einem Sicherheitshalt von beiden Tirfliigeln.
Dasselbe gilt fir das SER-Signal. Ein aktives SER-Signal fiihrt zu einem Reversieren von beiden
Turflugeln.

Eine 2-fliglige Anlage kann 1-fliglig betrieben werden. Ein aktives EMY-Signal auf dem Slave kon-
figuriert die Schliessfolge als 1-fliglig.

Ist nur das EMY-Signal auf dem Master aktiv, dann gilt dieses EMY-Signal fur beide Tirfliigel.
Entsprechend der auf dem Master mit EMY-IN konfigurierten Aktion fiihren beide Turfliigel ein
CL-SPR (Close Spring), STOP, OPEN oder CL-MOT (Close Motor) aus.

Ist nur das EMY-Signal auf dem Slave aktiv, dann fiihrt der Slave ein CL-SPR aus, unabhéangig von
der auf dem Slave mit EMY-IN konfigurierten Aktion.

Sind beide EMY-Signale aktiv, dann fiihrt der Master seine konfigurierte EMY-IN-Aktion aus und
der Slave ein CL-SPR. Die Ausnahme dazu bildet die Master EMY-IN-Konfiguration OPEN. In die-
sem Fall Offnen beide Turfliigel.
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Vorgehen:

1. Beide Steuerungen mittels CAN-Kabel 0383-194/07 verbinden (in Buchse X117 einstecken).

UG: Hinweis:

Die jeweiligen Bedienungs- und Sicherheitselemente werden beim entsprechenden
Antrieb angeschlossen.

2. Inbetriebnahme des Master-Antriebes durchfiihren (siehe Kapitel 6).
3. Bei Master-Antrieb: Betriebsart OFFEN wahlen.
4. Inbetriebnahme des Slave-Antriebes durchfiihren (siehe Kapitel 6).

5. Master-Antrieb konfigurieren:
e DubleD = MastA
e AcSeq = gewtinschte Schliess-Winkelverzogerung.

UG Hinweis:

Beim Einsatz eines mechanischen Schliessfolgereglers mit einem AcSeq von 90° begin-
nen. Spater kann AcSeq verkleinert werden.

6. Slave-Antrieb konfigurieren:
e DubleD = SlaveA
» AoSeq = gewiinschte Offnungs-Winkelverzégerung.

Kontrolle:

1. Uberpriifen ob auf dem Display der Master-Steuerung in der 1. Ebene ein kleines, schwar-
zes (m) sichtbar ist (Verbindung vorhanden). Auf dem Display der Slave-Steuerung muss ein
kleines, schwarzes (s) sichtbar sein.

HG Hinweis:

Ein kleines, weisses (m) resp. (s) signalisiert: Fehlende Verbindung.

2.  Key-Befehl auf Slave-Antrieb geben:
 Der Master-Antrieb &ffnet zuerst und nachfolgend der Slave-Antrieb (um den Offnungswin-
kel verzogert).
¢ In der Offen-Position lauft die Offenhaltezeit auf dem Display der Slave-Steuerung ab.
¢ Der Slave-Antrieb schliesst zuerst und nachfolgend der Master-Antrieb (um den Schliess-
winkel verzogert).
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6.5

6.5.1

6.5.2

6.5.3

Schleusenbetrieb

Bei einer Schleuse werden zwei aufeinanderfolgende Turen elektrisch (mittels CAN-Kabel) mitein-
ander verbunden und bei der Inbetriebnahme als Schleuse konfiguriert.

Warnung:
Falls die Schleuse aus Brandschutztliren besteht, muss fur jede Tir jeweils ein Rauch-

melder und ein Handauslosetaster montiert werden!
Der Schleusenbetrieb darf nur bei 1-fligligen Anlagen angewendet werden!

Standard-Schleuse (IL Type Safety)

Beide Tiiren benétigen einen separaten Offnungsbefehl. Die zweite Tiir kann erst Offnungsbefehle
ausfiihren, wenn die erste Tiir wieder geschlossen ist. Falls die zweite Tiir einen Offnungsbefehl
erhélt bevor die erste Tiir geschlossen ist, wird dieser zwischengespeichert und ausgefiihrt, sobald
die erste Tir geschlossen ist.

Mittels Parameter "ILCdRc" kann das Zwischenspeichern der Offnungsbefehle deaktiviert werden.
Ist "ILCdRc" inaktiv ("Inacti"), akzeptiert die zweite Tiir die Offnungsbefehle nur wenn die erste Tiir
geschlossen ist.

Spital-Schleuse (IL Type Spital)

Die Spital-Schleuse funktioniert grundsatzlich gleich wie die Standard-Schleuse.
Es wird jedoch nur ein Offnungsbefehl bei der ersten Tiir bendtigt, um beide Tiiren zu 6ffnen. Dies
geschieht in einer automatischen Abfolge.

Sobald die erste Tiir geschlossen ist, wird der Offnungsbefehl an die zweite Tiir weitergeleitet.
Somit &ffnet die zweite Tiir ohne einen zusitzlichen Offnungsbefehl.

Warnung:
Fir den Fall, dass sich jemand in der Schleuse einschliesst oder wieder durch die erste

Tur zurtick mochte, muss ein Nottaster installiert werden (Aufhebung der Schleusen-
funktion).

Netherland-Schleuse (ILType NL)

Die Holland-Schleuse funktioniert grundsatzlich gleich wie die Spital-Schleuse.
Zusatzlich gibt es eine einstellbare Override-Zeit "TOverd". Wenn diese Override-Zeit liberschrit-
ten wird, 6ffnet die zweite Tiir, selbst wenn die erste Tir noch nicht geschlossen ist.

Die Override-Zeit wird wieder zurlickgesetzt, sobald beide Tlren wieder geschlossen sind.
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Vorgehen:

I]G Hinweis: Aussenseit:.
Beide Anlagen mussen lber die Side A °
gleiche Speisung zusammen ein- und
ausgesteckt werden.

1. Beide Steuerungen mittels CAN-Kabel ver-

binden (in Buchse X117 einstecken). Side B
—_
2. Normale Inbetriebnahme beider Antriebe. Innenseite

3. Antrieb der Aussen-Tir (A) konfigurieren:
e InterL = SideA

4.  Antrieb der Innen-Tir (B) konfigurieren:
e InterL = SideB
Kontrolle:

1. Uberpriifen ob auf dem Display in der 1. Ebene ein kleines, schwarzes (w) sichtbar ist (Ver-
bindung vorhanden).

UG Hinweis:

Ein kleines, weisses (w) signalisiert: Fehlende Verbindung.

2.  Key-Befehl auf Aussen-Tir (A) geben:
e Auf dem Display erscheint ein grosses, schwarzes (W) (Tir nicht geschlossen).
e Wahrenddessen die Aussen-Tur (A) offen ist, Key-Befehl auf Innen-Tir (B) geben (diese darf
nicht 6ffnen).

3. Key-Befehl auf Innen-Tir (B) geben:
e Auf dem Display erscheint ein grosses, schwarzes (W) (Tir nicht geschlossen).
e Wahrenddessen die Innen-Tir (B) offen ist, Key-Befehl auf Aussen-Tir (A) geben (diese darf
nicht 6ffnen).

HG Hinweis:

Mit den Parametern ILAuto, ILExit, ILNigt kann konfiguriert werden, in welchen Be-
triebsarten die Schleuse aktiv sein soll.
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6.6 Klebeschilder
Service-
. kleber
6.6.1 Servicekleber 0460.816
1. Servicekleber (aussen) auf fettfreie Flache der
Antriebsverschalung (fiir den Kunden gut sichtbar)
kleben. Monats-
kleber
2. Monatskleber auf Servicekleber kleben: Dabei den 0632-453
Monatskleber soweit drehen, bis Uberpriifungster- nachster Service
min mit Pfeil Gbereinstimmt. prochain service &
pross_lmo Ser\/.IZ.IO z
3.  Mittels wasserfestem Filzschreiber Jahrzahl der proximo seviee  ~
nachsten Prifung auf Monatskleber eintragen.
6.6.2 U-Kleber
UET Hinweis: a
Nur fur Deutschland. ¢
0 O
33
1. U-Kleber (innen) im Antriebkasten (an gut sichtba- § §
rer Stelle) auf fettfreie Flache kleben. ee
SGS EN4..EN6 Normalgestinge driickend
GSD EN3...EN6 Gleitgestdange driickend
GSZ EN3...EN5 Gleitgestdnge ziehend
6.6.3 Schemakleber [
1. Schemakleber (in der entsprechenden Sprache) =
auf die Innenseite der Verschalung kleben. Klebe- -
flache vorgéngig reinigen und entfetten. 9
6.6.4 Brandschutzkleber |
1. Brandschutzkleber (in der entsprechenden Spra-
che) auf die Innenseite der Verschalung kleben.
Klebeflache vorgangig reinigen und entfetten.
3
2
3
6.6.5 Typenschild |
r ECO Schulte GmbH & Co. KG N
Das Typenschild ist auf dem Motor angebracht. ) S?ég’?oleiﬁiin%%ﬁ:ssesg
Um es einzusehen, muss die Antriebsverschalung geo6ff- E%g_R ce
XXX
net werden. It VG (101153, 5 . . 560
Out: 24 VDC (10 %), 2 A
111
1. Auf dem Typenschild, mittels wasserfestem Filz- @ P
schreiber, die vorhandenen Elemente ankreuzen: § FSAIGK ECO ETS 64-R Iﬂ|ﬂ|
IRM Integrierter Rauchschalter © X 4
SRl Integrierter Schliessfolgeregler
0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD

Seite 59 von 94 ECO



ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

6.7 Antriebsverschalung montieren

Material:

1  Verschalung 0548-400 Aluminium
1  Verschalungszubehor 0548-143 Aluminium
oder

1  Verschalung 0548-303 Stahl rostfrei
1  Verschalungszubehor 0548-115 Stahl rostfrei
Vorgehen:

1. Verschalung und Zubehor wie abgebildet montieren.

@\0548—364 Alu

L 0548-374 Inox 0548-400 Alu
0548-303 Inox
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7.1

7.2

BEDIENUNG

’\
Hauptschalter /

Der Antrieb wird mit einem eingebauten Haupt-
schalter (A) ausgeliefert. Mit diesem kann die A
Stromversorgung zum Antrieb unterbrochen
werden. Ist dies der Fall, wird der Turfliigel aus
jeder Position mittels Federkraft geschlossen mO)
(Invers = Federoffnung, sofern nicht verriegelt). @@

Die Motordampfung bewirkt eine kontrollierte V

Schliessung (Invers = Offnung).

Programmwabhltaster

Der Antrieb wird mit einem eingebauten Programmwahltaster (B) ausgeliefert.
An diesem kénnen die Betriebsarten AUTOMAT, NACHT, OFFEN, HAND und AUSGANG gewadhlt
werden. Die aktuell gewdahlte Betriebsart ist an der leuchtenden Taste erkennbar.

DG Hinweis:

Bei einem anstehenden fatalen Fehler leuchten alle Tasten kurz auf. Bei Brandalarm
leuchtet die rote LED im anderen Seitendeckel.

Brandalarm quittieren (entweder Uber einen angeschlossenen Taster oder durch lange-
res Driicken einer Programmtaste im Seitendeckel). Bei 2-fliigligen Anlagen muss dieser
bei beiden Antrieben quittiert werden.

Tastensperre (3 Varianten)

1 Fix
Eine Programmstellung wurde fix voreingestellt. Diese kann nur (iber einen externen Pro-
grammeschalter oder eine Schaltuhr Gibersteuert werden.

2 Toggle
Sperren:
Aktive Programmtaste wahrend mindestens 5 Sekunden driicken. Die Sperrung wird durch
ein kurzes Piepsen signalisiert.
Entsperren:
Aktive Programmtaste wahrend mindestens 5 Sekunden driicken. Die Aufhebung wird durch
ein zweimaliges kurzes Piepsen signalisiert.

3 Time
Sperren:
Nach 5 Minuten ohne Betatigung der Programmtasten werden diese automatisch gesperrt.
Entsperren:
Aktive Programmtaste wahrend mindestens 5 Sekunden driicken. Die Aufhebung wird duch
ein zweimaliges kurzes Piepsen signalisiert.
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7.3 Betriebsarten

Folgende Betriebsarten sind mittels Programmwahltaster anwahlbar:

AUTOMAT

<:> Automatische Offnung tiber Offnungselemente innen/aussen + Key.
Automatische Schliessung nach Ablauf der einstellbaren Offenhaltezeit.
NACHT

@? Der Tiirfligel 6ffnet nur noch (iber das Offnungselement Key (Schliisselschal-
ter aussen).

<] ¢ OFFEN
Der Turfligel 6ffnet automatisch und bleibt in der OFFEN-Position stehen.
HAND
Der Antrieb und die Bedienungselemente sind ausgeschaltet.

@ Der Turfligel kann von Hand ged&ffnet werden.

Der Turflugel wird aus jeder Position mittels Federkraft geschlossen (Invers =
Federoffnung, sofern nicht verriegelt).

ﬁ AUSGANG
Der Tiirfligel 6ffnet nur noch (iber die Offnungselemente innen und Key.

Einlernvorgang (Teach)

+ ﬁ Turflugel ganz schliessen (Invers = 6ffnen). Tasten HAND und AUSGANG
gleichzeitig (mind. 5 Sekunden lang) driicken. Alle anstehenden Fehler wer-

den geldscht und es wird ein Einlernvorgang (Teach) durchgefiihrt.

7.4 Einstellungen
Joystick
Die Parameter kdnnen mittels Display und Disol
Joystick auf der Steuerung verandert werden. ey @ g scrollen
&
Die Bewegungen des Joysticks haben folgen- Verandern
de Auswirkungen:

¢ Joystick senkrecht nach oben/unten bewegen = Display-Anzeige durchscrollen.
e Joystick horizontal nach links/rechts bewegen = Einstellungen verandern.
e Joystick in Ruheposition kurz eindriicken = Bestatigen OK.
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74.1

Fahrparameter (PARAMETER)

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Default
Vo Offnungsgeschwindigkeit (velocity open) 0..14 (5...50°/s) |6
Ve Schliessgeschwindigkeit (velocity close) 0..14 (5...50°/s) |4
TOEX Offenhaltezeit Offnungselement innen/aussen (time hold opening element inside/outside) 0..60's 3s
TKey Offenhaltezeit Key (time hold opening element Key) 0...180s 5s
Obst Einstellbare Hinderniserkennung 1.5 5
Beim Erreichen der eingestellten Anzahl Hindernisse in Folge schaltet der Antrieb auf Handbetrieb.
TDelay Losfahrverzogerung (time delay lock) 0,0..4,0s 0,2s
FDelay Entlastungskraft beim Entriegeln (force delay) = wirkt nur wenn TDelay > 0 ist 0,0..7,0A OFF
TLock Tur-Nachdriickzeit (time press close) 0,0..40s 0,5s
FLock Zupresskraft beim Verriegeln (force lock) = wirkt nur wenn TLock > 0 ist 0,0..7,0A 2,0A
FSlam Zuschlagfunktion im Automatikbetrieb (force slam) 0...10 OFF
FWind Hinderniserkennung optimiert fiir Aussentiiren (force wind) OFF OFF
OPEN
CLOSE
BOTH
Fo Offnungskraft (force open) 0..9 4
Fc Schliesskraft (force close) 0..9 4
Foh Offenhaltekraft (force open hold) 0..9 0
Fch Zuhaltekraft (force close hold) = setzt automatisch FLock und FDelay wenn diese 0 sind 0,0..3,5A 0
LowEn Niedrigenergie-Betrieb (Low-Energy) OFF OFF
gemass EN16005 BOTH
CLOSE
OPEN
Width Einzustellende Turfligelbreite = nur wenn LowEn aktiv 90...160 cm 100 cm
Weight Einzustellendes Turfligelgewicht = nur wenn LowEn aktiv 50...250 kg 100 kg
Ao Turflugel6ffnungswinkel (angle open) 20...(190°) 95°
Wird der Offnungswinkel in Betriebsart OFFEN verdndert, muss zum Schliessen Betriebsart HAND gewahlt Rod depending *
werden.
Rod Gestangeart (Rod) Sturzmontage Normalgestange  driickend | STD-PH STD-PH
Gleitgestange ziehend SLI-PL *
Gleitgestange drickend | SLI-PH
Fligelmontage Gleitgestange drickend | WIN-PH
Gleitgestange ziehend WIN-PL
Normalgestange  driickend | WIN-ST
Direktantrieb driickend | DIR-PH
ziehend DIR-PL
Invers Invers-Anwendung OFF OFF
Bei Stromausfall/Fehler wird der Turfligel aus jeder Position mittels Federkraft getffnet (sofern nicht verrie- ON *
gelt). Position des Motorsteckers ist umgekehrt zum Standard-Antrieb. Elektroschloss/Haltemagnet missen
umgekehrt als beim Standard-Antrieb angeschlossen werden (siehe Schaltschema E4-0141-713_ECO).
dAxis Distanz zwischen Drehachse Turband und Montageebene Antrieb (distance Axis). -8...425cm 0/+8 cm
dAxis ist ein Richtwert. Je nach Montagesituation muss dAxis entsprechend angepasst werden. Rod depending Rod depend.
*
Fos Begrenzung Offnungskraft 5..14A S5A
Darf in Deutschland nicht erhéht werden!
FTic Schliesskraft in Zu-Position vor dem Teach = nur sichtbar wenn Invers ON 5..14A 5A
* Hinweis:
Ein neuer Einlernvorgang (Teach)
wird notwendig.
Montageplatte
) dAxis
)
| : 3
|
| |
|
|
||
|
i}
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7.4.2 Konfiguration (CONFIG)
Parameter | Beschreibung Einstellbereich Default
Servo Unterstltzung bei manuellem Aufdriicken OFF OFF
Key 6ffnet automatisch. Einstellbar in 5 Stufen, abhéngig von Turfligelbreite und Turfliigelgewicht. 1..5
Nur verwendbar wenn DubleD = OFF, Invers = OFF und InterL = OFF.
APuGo Auslosewinkel Push&Go (angle push&go) OFF OFF
Nur verwendbar wenn Servo = OFF. 2...10°
ASES Ausblendpunkt Safety Element Stop (angle safety element stop) = siehe Abbildung 1) 45°...Ao 95°
ASES wird bei Anderung von Ao automatisch Ao gesetzt. Ao depen-
ding (95°)
ASER Ausblendbereich Safety Element Reversing (angle safety element reversing) = siehe Abbildung 2) 0...60° 0°
SeOpCo Hartnackiges Offnen (safety element open continue) OFF OFF
Nach einem Safety Element Stop beim Offnen soll die Tiir weiter 6ffnen (anstatt zu schliessen), sobald SES ON
inaktiv wird.
SeOpTi Wartezeit bis der Antrieb trotz SeOpCo = ON (safety element opening time) schliesst, falls ein fixer Gegen- PERMAN 20s
stand die Tur blockiert (nur sichtbar wenn SeOpCo = ON) 1..60s
SESClo Safety Element Stop beim Schliessen aktiv/inaktiv (safety element stop closing) ACTIVE INACTI
INACTI
EMY-IN Konfiguration Emergency-Klemme (Offnerkontakt) (emergency input) CL-SPR (spring) CL-SPR
STOP
OPEN
CL-MOT (motor)
OExStp Schrittschaltfunktion (opening element step) OFF OFF
OEI
OEO
KEY
RADIO
FPReset Quittierung des Brandalarms durch Brandmeldezentrale OFF OFF
(nur erlaubt wenn Tur in Sichtweite der Brandmeldezentrale) ON
RCO.1 Parametrierbarer Relaisausgang 1 auf Optionenprint 1 (relay contact) CLOSED CLOSED
(nur sichtbar wenn Relaisprint O gesteckt ist) OPENNG
RCO0.2 Parametrierbarer Relaisausgang 2 auf Optionenprint 1 (relay contact) OPEN OPEN
(nur sichtbar wenn Relaisprint 0 gesteckt ist) :kﬁg’;(s
RCO.3 Parametrierbarer Relaisausgang 3 auf Optionenprint 1 (relay contact) PSAUTO ERROR
(nur sichtbar wenn Relaisprint O gesteckt ist) PSNGHT
RCO0.4 Parametrierbarer Relaisausgang 4 auf Optionenprint 1 (relay contact) PSEXIT GONG
(nur sichtbar wenn Relaisprint 0 gesteckt ist) PSOPEN
RC1.1 Parametrierbarer Relaisausgang 1 auf Optionenprint 2 (relay contact) PSMANU OPENNG
(nur sichtbar wenn Relaisprint 1 gesteckt ist) GONG
RC1.2 Parametrierbarer Relaisausgang 2 auf Optionenprint 2 (relay contact) ;&ZEED CLOSNG
(nur sichtbar wenn Relaisprint 1 gesteckt ist) EMY_AL
RC1.3 Parametrierbarer Relaisausgang 3 auf Optionenprint 2 (relay contact) PSAUTO
(nur sichtbar wenn Relaisprint 1 gesteckt ist)
RC1.4 Parametrierbarer Relaisausgang 4 auf Optionenprint 2 (relay contact) LOCKED
(nur sichtbar wenn Relaisprint 1 gesteckt ist)
Unlock Impuls/Dauerentriegelung (impulse unlock) IMPULS IMPULS
PERMAN
UnloCl Motorschloss vor dem Schliessen einfahren (entriegeln) und erst verriegeln, nachdem der Turfliigel geschlos- | Inactive Inactive
sen ist. Durch das Einfahren der Schlossfalle wird das Schliessgerausch der Tir reduziert. Active
(unlock while closing)
EL-Fb Ruckmeldung Elektroschloss (electric lock feed back) OFF OFF
N.O. = Kontakt offen wenn entriegelt (-), geschlossen wenn verriegelt (+) N.O.
N.C. = Kontakt offen wenn verriegelt (+), geschlossen wenn entriegelt () N.C.
(+) und (-) zeigen den Zustand im Diagnostic-Menu an
LockAU Betriebsart AUTOMAT verriegelt (locked automat) UNLOCK UNLOCK
(nur sichtbar wenn Unlock = Perman) LOCK
LockEX Betriebsart AUSGANG verriegelt (locked exit) UNLOCK LOCK
(nur sichtbar wenn Unlock = Perman) LOCK
LockMA Betriebsart HAND verriegelt (locked manual) UNLOCK UNLOCK
(nur sichtbar wenn Unlock = Perman) LOCK
LcdDir Orientierung Display (LCD direction) 0..1 0
MovCon Dauertest Auf/Zu (moving continuous) OFF OFF
ON-FLT
ON-PRM
OEXMAN | Annehmen von Auf-Befehlen wenn Tir manuell gedffnet wurde (nur wenn APuGo = OFF) OFF OFF
(opening element inside/outside manual) ON
OEOSIR Sicherheitselement auf Tiirband-Gegenseite als Offnungselement (nur aus Zu-Position). OFF OFF
Hinweis: Zum Einlernen des LZR-FLATSCAN muss dieser Paramenter auf OFF sein. ON
(SER as OEO)
FPMaOp Brandalarmquittierung durch manuelles Offnen und Halten des Tiirfligels auf eingelernter Offenposition. OFF OFF
(fire protection manual opening) ON
FPMacCl Brandalarmausldsung durch manuelles Schliessen des Turfligels aus der Offenposition. OFF OFF
(fire protection manual closing) ON
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PSKIZe Nullposition der Programmstellung (Betriebsart); fixe Programmstellung, welche nur tiber Klemmen auf der NO ACT NO ACT
Steuerung geandert werden kann (Programmwabhltaster im Seitendeckel inaktiv). PSOPEN
Verwendung fir externen Programmschalter (nur vier Klemmen) oder Ansteuerung der Programmstellungen | PSHAND
tber Klemmen auf der Steuerung. PSAUTO
(program selection klemme zero) PSEXIT
PSNIGT
SCBloc Programmwabhltaster im Seitendeckel sperren (side cover block) OFF OFF
Toggle = Sperren/Entsperren (aktive Programmtaste wahrend mindestens 5 Sekunden driicken). TOGGLE
Time = Sperren (automatisch nach 5 Minuten ohne Betatigung der Programmtasten), Entsperren (aktive TIME
Programmtaste wahrend mindestens 5 Sekunden driicken).
Buzzer Buzzer signalisiert die Turflligelbewegung (Personen mit Sehschwéche/Barrierefreiheit) OFF OFF
BOTH
OPEN
CLOSE
Abbildung 1) open Abbildung 2) open
Al
<ES ina
ASES e
&
2} SERinactive
closed closed
7.4.3 Mehrfliiglige Anlagen (DOUBLE DOOR)
Parameter | Beschreibung Einstellbereich Default
DubleD Schliessfolge-Rolle (Master/Slave) und Schleusen-Seite (A/B) OFF OFF
MastrA
SlaveA
MastrB
SlaveB
AoSeq Offnungsfolge-Verzdgerungswinkel (Slave) 0...110° 20°
(nur sichtbar wenn DubleD aktiv)
AcSeq Schliessfolge-Verzégerungswinkel (Master) 0...110° 20°
(nur sichtbar wenn DubleD aktiv)
InterL Schleuse OFF OFF
SideA
SideB
ILAuto Schleusen-Modus = Betriebsart AUTOMAT Inacti Active
(nur sichtbar wenn InterL aktiv) Active
ILExit Schleusen-Modus = Betriebsart AUSGANG Inacti Active
(nur sichtbar wenn InterL aktiv) Active
ILNigt Schleusen-Modus = Betriebsart NACHT Inacti Active
(nur sichtbar wenn InterL aktiv) Active
ILType Safety ~ Zwei Turen arbeiten (in allen Betriebsarten) als Schleuse. Die zweite Tur 6ffnet erst, wenn die erste | Safety Safety
geschlossen ist. Muss auf beiden Tlren gesetzt werden. Spital
Spital Automatische Abfolge = bei einem Offnungsbefehl wird die Tiir, welche den Offnungsbefehl erhalt, | NL
geoffnet. Nachdem diese wieder geschlossen ist, 6ffnet die zweite Tiir automatisch.
NL Die zweite Tur 6ffnet erst, wenn die erste geschlossen ist oder nach Ablauf der Overridezeit.
TOverd Nur in ILType NL sichtbar OFF 25
Nach Ablauf der Overridezeit wird die Schleusenfunktion aufgehoben. Sobald beide Tiiren geschlossen sind, 1...60
wird die Schleusenfunktion wieder eingeschaltet (override time).
RdrOEI OFF Radar OEO/OEI schaltet normal, Tiir schliesst wenn beide inaktiv sind. OFF OFF
ON Mit OEO wird (OEI) Radar innerhalb der Schleuse ausgeblendet, damit dieser bei engen Schleusen ON
die Tur nicht offenhalt.
ILCdRc Active  Die Offnungsbefehle werden zwischengespeichert und ausgefiihrt, sobald die zweite Tiir geschlos- | Active Active
sen ist. Inacti
Inactive Die Offnungsbefehle werden erst angenommen und ausgefiihrt, wenn die zweite Tiir geschlossen
ist.
(interlock open command recording)
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung
In der 1. Ebene werden folgende Informationen auf dem Display angezeigt:
1. Displayzeile:
Die Turposition wird mit den Pfeilen (><) dargestellt. Alternierend dazu werden die bewegungs-
relevanten Offnungs- und Sicherheitssignale angezeigt. Die Doppelrauten (##) zeigen an, dass die
Tur verriegelt ist. In der Offenposition wird die Offenhaltezeit als Countdown heruntergezahlt.
Anzeige Tlrposition:
<REF?> Wartet auf Referenzschalter

< ? > Unbekannt SHi<

>< Zu & ES0

S< Zu und verriegelt
< > Am Offnen
< > Offen
>> << Am Schliessen

== Haltend
Anzeige Tlrsteuerung:
OEO Offnungselement aussen
OEl Offnungselement innen
KEY Offnungselement NACHT
SES Sicherheitselement Stopp
SER Sicherheitselement Reversieren
SEF Sicherheitselement Kraft (Hinderniserkennung)
EMY Notelement
PUGO Push-and-Go
2. Displayzeile:
e unten links wird die momentan eingestellte Betriebsart angezeigt (ein

Rahmen um das Symbol zeigt die (ibergeordnete Betriebsart an). < 5 >
¢ (m) bedeutet Schliessfolge-Master &m E50
¢ (s) bedeutet Schliessfolge-Slave
e (w) bedeutet Schleuse
e unten rechts werden aktive Fehler angezeigt.

KEY

Mittels OK wird von der 1. in die 2. Ebene gewechselt. Es E52
Fir die folgenden Mens gilt, dass sie durch Verweilen auf der OK-Taste oder beim MenUpunkt
ESC verlassen werden kdnnen.
In der 2. Ebene stehen folgende Menis zur Auswahl:
PARAMETER
Fahrparameter einstellen
e Ein gednderter Parameterwert wird blinkend angezeigt.

Um die Anderung zu bestitigen muss OK gedriickt werden.
CONFIG
Funktionalitaten einstellen
e Ein gednderter Parameterwert wird blinkend angezeigt.

Um die Anderung zu bestitigen muss OK gedriickt werden.
DOUBLE DOOR
Schliessfolge und Schleuse einstellen
e Ein gednderter Parameterwert wird blinkend angezeigt.

Um die Anderung zu bestitigen muss OK gedriickt werden.
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

DIAGNOSTICS

Diagnosehilfsmittel

o K-I-O-R-S-E zeigt die Eingdnge KEY (K), OEI (1), OEO (0), SER (R), SES (S), EMY (E) an.
(+) bedeutet aktiv, (-) bedeutet inaktiv.

e 5.1A 95° zeigt den Motorstrom und den Tiroffnungswinkel an.

e 37°C 25 65 zeigt die aktuell gemessene Temperatur in der Leistungselektronik an, erganzt mit
dem Minimal- und Maximalwert. OK setzt den Minimal- und Maximalwert zuriick.

e Simulate Key: OK I6st einen Key-Befehl aus.

e E-Lock: L- zeigt den Zustand von Lock (L) an. FB- zeigt den Eingang EI-Fb an. OK steuert Elektro-
schloss an.
L+ resp. FB+ bedeutet verriegelt. L- resp. FB- bedeutet entriegelt.

e HW-Version: Version des Logic-Prints.

e SW-Version: Version der Software.

e Cycles: Gesamte Anzahl Offnungen (Wert wird gespeichert).

Optionenprinte = siehe Kapitel 13.6.

ERROR ACTIVE

Aktiv anstehende Fehler

¢ Die aktiv anstehenden Fehler werden in einer Liste angezeigt. Am Ende der Liste wird diese
aktualisiert und im nachsten Durchgang angezeigt.
A0 zeigt den zuletzt aufgetretenen Fehler an.

e Mittels OK wird die Liste verlassen.

HISTOR ERROR
Ehemals aktive Fehler
e HO zeigt den zuletzt aufgetretenen Fehler an.

REINIT

Re-Initialisierung durchfiihren

o PARAM Reset setzt alle Fahrparameter auf Werkseinstellung zuriick (inklusive Offnungswinkel,
Gestdnge, Invers und dAxis).

e CONFIG Reset setzt alle Konfigurationseinstellungen auf Werkseinstellung zuriick.

e DOUBLE Reset setzt alle Schliessfolge- und Schleuseneinstellungen auf Werkseinstellung zuriick.

e FACTOR Reset
Die Steuerung wird in den Auslieferungszustand des Herstellers zuriickgesetzt.
Damit verbunden werden alle Fahrparameter, Konfigurations-, Schliessfolge- und Schleusenein-
stellungen auf Werkseinstellung zuriick gesetzt.

e Reset OK? wird mittels OK bestatigt und mit jeder anderen Joystick-Bewegung abgebrochen.
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Montage- und Betriebsanleitung

BLOCK/UNBLOC
Joystick sperren/entsperren
e BLOCK
Joystick sperren. Zum temporaren Entsperren OK langer als 1 Sekunde driicken.
60 Sekunden nach der letzten Joystick-Betadtigung wird automatisch wieder gesperrt.
e UNBLOC
Joystick permanent entsperren.

TEACH

Turflugel ganz schliessen. Einlernvorgang auslésen (wahrend dem Einlernvorgang piepst der
Antrieb).

e Teach OK? wird mittels OK bestatigt und mit jeder anderen Joystick-Bewegung abgebrochen.

e Der Einlernvorgang kann mit dem D-BEDIX (C-Taste) abgebrochen werden.

Einstellung des Offnungswinkels (Ao): Der Antrieb fihrt bei der ersten Einlernfahrt die Offen-Po-
sition (Ao) oder den empfohlenen Offenanschlag an. Als Offnungswinkel wird das zuerst eintref-
fende Ereignis gespeichert. Bei zu grosser Differenz zwischen dem wirklichen Offnungswinkel und
dem (in Diagnose) angezeigten Winkel, kann dieser (mittels dAxis) korrigiert werden. Bei bleiben-
der Differenz sollte die Montagegenauigkeit tGberpriift werden.

0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD

Seite 69 von 94 ECO



ETS 64-R

Montage- und Betriebsanleitung

8 SERVICE

Voraussetzung fiir einen dauerhaften und sicheren Betrieb der Anlage ist ein regelmassiger Ser-
vice (Wartung/Priifung) derselben. Der Service muss mindestens einmal pro Jahr durchgefiihrt

werden:

e durch Sachkundigen (gemass nachfolgender Checkliste)
e durch autorisierte Fachkraft (gemass Wartungskontrollheft fiir Feststellanlagen).

Im wesentlichen sind Sicht- und Funktionsprifungen durchzufiihren, bei denen Vollstandigkeit,
Zustand und Wirksamkeit der Bauteile und Sicherheitseinrichtungen festgestellt werden (Kontrol-
le der verschiedenen Elemente, soweit diese vorhanden sind).

A\

A\

Warnung:
Damit Personen nicht gefahrdet werden, diirfen defekte Sicherheitseinrichtungen fir
den Weiterbetrieb der Anlage nicht unwirksam gemacht werden!

Achtung:
Um den Betrieb der Anlage zu gewahrleisten, sind Teile mit Abnutzungserscheinungen
praventiv zu ersetzen!

Hinweis:

e Jeder durchgefiihrte Service muss im Prifbuch eingetragen werden!

e Nachfolgend wird der Service der Basis-Komponenten beschrieben. Die Optionen
werden im Kapitel "Optionen" beschrieben.

Achtung:

Wird die Befestigungsschraube (A) des Hebelarmes gel6st, muss diese beim Festziehen
mittels Loctite 243 gesichert oder eine neue Originalschraube eingesetzt werden (siehe
Kapitel: Ersatzteile) = Anzugsdrehmoment 25 Nm.

Gestdnge
schmal RS/RG

25Nm

Gestdnge

Edelstahl

25 Nm
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ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

8.1 Service der Personendurchgange

Warnung:
Stromschlag-Gefahr! Bei allen Arbeiten an spannungsfiihrenden

Elementen sind der Netzstecker und, falls vorhanden, der Notbat-
teriestecker herauszuziehen bzw. der Hauptschalter auszuschal-
ten!

Kontrollieren
Reinigen?
Schmieren
Einstellen

Anlage

Allgemeiner Zustand

Tirleichtgdngigkeit (von Hand)

x

Turfuhrungen/Bodenfiihrung
Turdichtungen
Schiebeflugel/Seitenteile/Schutzfliigel
Verschalungen/Klappdeckel

Fester Sitz von Schrauben und Muttern
Antrieb

Antrieb X | X X

Ubertragungselemente wie:

Zahnriemen, Flachriemen, Seile, Hebelgestdnge oder Ketten
Laufwagen mit Lauf- und Gegendruckrollen X | X X
Laufschienen X | x| X
Position Offen/Zu X X
Bedienungselemente

Samtliche vorhandenen Bedienungselemente wie:
Sensoren, Radare, Schliisselschalter, Kontaktteppiche, usw.
Steuerung

Elektrische Anschliisse

Anlagenbezogene Funktionen
Programmschalter-Funktionen

Notbatterie

Fluchtwegtiiren

Notoffnung bei Netzausfall

X | X | X | X | X | X |X
X | X | X X

X | X [ X X

Offnungsgeschwindigkeit 80 % in 3 Sekunden?

Aktivierung Fluchtwegmelder 1,5 m vor der Tur!

Minimale Fluchtwegbreite!

Maximale Offnungskraft am Break-Out-Fliigel 220 N (1 m ab Boden)
Sicherheitselemente

X | X | X [X | X
X | X | X X

Umkehr-/Stoppautomatik
Turverriegelung/Handentriegelung
Gummiseil

Uberwachungsschalter

X | X [ X [ X | X
X | X | X [ X | X

Lichtschranke/Anwesenheitssensor

Sicherheit gemass EN16005

Absicherungen gegen das Anstossen

Absicherungen gegen das Quetschen

Absicherungen gegen das Einziehen

Absicherungen gegen das Scheren

Absicherungen gegen das Einschliessen
Sicherheitsmangel missen dem Betreiber schriftlich mitgeteilt werden!
Diverses

Typenschild, Pfeilkleber, Glaskleber, usw. vorhanden?
Prufbuch vorhanden und ausgefullt?

* Nur bei redundanten Antrieben.
2 ECO reinigt Elemente der Anlage sofern dies fir die Anlagenfunktion notwendig ist. Eine generelle Reinigung der Anlage
ist nicht vorgesehen.
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8.2 Grundlegende Kontrolle

Warnung:
Hauptschalter am Antrieb ausschalten!

1. Antriebsverschalung demontieren.

2. Alle Kabelverbindungen kontrollieren. &

3.  Normalgestange:
Gestangearm (B) vom Hebelarm (A) tren-
nen: Kugelgelenk (C) auseinanderziehen.

4. Tarflugel auf dessen Leichtgdngigkeit Gber- &

prifen. _ - — - {7 - N

5. Antriebslager auf erhéhte Gerduschent-
wicklung prufen.

6. Normalgestange:
Gestangearm (B) und Hebelarm (A) verbinden: Kugelgelenk (C) einschnappen.

7. Antriebsverschalung montieren.
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9 STORUNGSBEHEBUNG

Warnung:
Stromschlag-Gefahr! Bei allen Arbeiten an spannungsfiihrenden Elementen sind der

Netzstecker herauszuziehen bzw. der Hauptschalter auszuschalten!

Kénnen Stérungen, die zu gefahrlichen Zustanden fuhren, nicht sofort behoben wer-
den, ist der Betreiber der Anlage zu informieren und die Anlage notfalls ausser Betrieb
zu setzen. Die Instandstellung muss so rasch wie moglich erfolgen.

UG: Hinweis:

Jede durchgeflhrte Stérungsbehebung muss im Prifbuch eingetragen werden!

9.1 Fehlverhalten mit Fehler-Nr.

Der Fehler wird auf dem Display der Steuerung angezeigt. Jumper

Definition der Spalte "Reaktion": o olo Olo o o 2=2
A Antrieb setzt sich selber fiir eine bestimmte Zeit still.
Handbetrieb oder Halteposition. e o e
F  Fataler Fehler s oy
H  Handbetrieb mit Wiederanlauf-Versuch BEEl
W  Warnung g
Display
X118
" X110 X108
O0o0o0O0O0|l0o0OOOCO
° e
||8| = __Alarm
O] oK
B
o =
O
O o O
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9.1.1

Antrieb

Nr. Beschreibung Ursache Behebung Prifzeitpunkt Reaktion
EO1 | 01 | Encoder Kanal A verloren Encoder Verbindung priifen. Wéhrend der Fahrt H
02 Kanal B verloren Motorkabel prifen.
] | | Motor-Drehrichtung stimmt nicht mit
03 Kanal A + B verloren Gestiinge tberein.
04 Kurzschluss A + B Tir blockiert.
05 Stérungen Kontrolle ob Jumper auf X106 vorhanden
06 Motorkabel falsch gesteckt ist. Vor dem Anfahren H
07 Kein Kanal A
08 Kein Kanal B
09 Kein Kanal A+ B
10 Kurzschluss A + B
11 Fehlfunktion Wahrend Test H
12 Fehlfunktion
EO2 | 01 | Motorstrom Strom zu hoch Motorkabel priifen. Vor dem Anfahren H
02 Strom zu tief Kontrolle ob Jumper auf X106 vorhanden
Jumper fehlt ist.
EO3 | 01 | Dampfung Test einmal fehlgeschlagen Antrieb auf Betriebsart HAND stellen und | Vor dem Zufahren nach w
02 Test zweimal fehlgeschlagen. vorsichtig prifen, ob Tir mit Dampfung dem Aufstarten und danach | ¢
Dampfung defekt oder Offnung schliesst. Wenn nein, Hardware ersetzen. alle24 h Antrieb l5uft
tiber Herzkurven-Spitz hinaus. Wenn ja, Reibung des Turflugels und weiter. Summer
Schliessfeder-Vorspannung kontrollieren/ aktiv.
korrigieren.
EO4 | 01 | Referenzschal- | In Offen-Position erkannt Verbindung und Schaltpunkt des Referenz- | Offenposition F
ter schalters prifen (siehe Kapitel 4.7.2).
02 In Zu-Position nicht erkannt Referenzschalter muss in Zu-Position Vor 1. Einlernfahrt A
betatigt sein (Schaltkontakt offen).
03 In Offen-Position nicht erkannt
04 Invers-Anwendung:
In Offen-Position nicht erkannt
EO5 | 00 | Leistungsbe- Uberlastung der Steuerung. Maxi- | Reibung des Tiirfliigels und Schliessfeder- | Permanent A
20 | grenzung male Leistung wird begrenzt. Vorspannung kontrollieren/korrigieren.
9.1.2 Betrieb
Nr. Beschreibung Ursache Behebung Prifzeitpunkt Reaktion
E10 | 01 | Fullteach erfor- Parameter Ao, Rod, Invers oder Teach durchfiihren Bei Anderung der An- | H
derlich dAxis geandert triebskonfiguration
02 Minimaler Offnungswinkel nicht | Verriegelung/Elektroschloss kontrol- Wahrend dem Teach H
erreicht lieren
E11 | 01 | Halfteach erfor- Parameter Vo gedndert Ganzer, unbehinderter Offnungszyklus | Bei Anderung der w
derlich (Opening) durchfihren Fahrparameter
02 | Halfteach erfor- Parameter Vc oder FSlam Ganzer, unbehinderter Schliesszyklus
derlich (Closing) geandert durchfiihren
E12 | 03 | Stromverbrauch Antrieb druckt gegen Offenan- Offnungswinkel Ao reduzieren. Offen-Position Teach 3 | F
beim Teach in schlag oder Hindernis. Federspannung verringern. (E11)
Offen-Position zu | Eventuell Federspannung zu
hoch (>5A) gross.
E14 | 01 | Verriegelung/Elek- | Turflugel hingt in Verriegelung/ Funktion von Verriegelung/Elektro- Beim Offnen aus Zu- H
troschloss Elektroschloss. schloss tberprifen. Position
Rickmeldung: Elektroschloss Ruckmeldung: Elektroschloss ELFb
ELFb schaltet nicht. Uberprifen.
02 Invers-Betrieb hat keine Verrie- Zuhaltekraft Fch einstellen/erhéhen Am Schluss des Teach | W
gelung oder Zuhaltekraft Fch ist
nicht eingestellt
E15 | 01 | Hindernis in Off- Zu viele Hindernisse in Folge Anlage Uberprifen. Permanent H,A
nungsrichtung aufgetreten Hindernis entfernen. Wiederanlauf nach
02 | Hindernis in Turflligel in Zielposition bringen. 60s
Schliessrichtung
E16 | 01 | Temperatur Temperatur auf Endstufe hat Einsatzgrenzen beachten Permanent A
81 °Cerreicht Antrieb lduft reduziert
02 Temperatur auf Endstufe hat A
91 °C erreicht Antrieb steht still
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9.1.3

Sicherheitselemente

Nr. Beschreibung Ursache Behebung Prifzeitpunkt Reaktion
E20 | 01 | SER Test SER Testsignal erfolglos SER Kurzschluss gegen Ground. Vor der Schliessung A
Verkabelung Sensor oder Briicke
priifen.
02 SER zu langsam SER reagiert zu langsam.
Verkabelung Sensor priifen.
Verpolung Testsignal prifen.
E21 | 01 | SES Test SES Testsignal erfolglos SES Kurzschluss gegen Ground. Vor der Offnung A
Verkabelung Sensor oder Briicke
priifen.
02 SES zu langsam SES reagiert zu langsam.
Verkabelung Sensor priifen.
Verpolung Testsignal prifen.
E22 | 01 | EMY Test EMY Eingang auf 24 V Briicke EMY priifen. Permanent
02 Fehlfunktion EMY Eingang Verkabelung EMY priifen.
9.1.4 Speisung
Nr. Beschreibung Ursache Behebung Prifzeitpunkt Reaktion
E30 | 01 | 30V Fehler 30V zu tief Netzausfall. Uberlast Motor. Einspeisung priifen. Permanent A
02 30V zu hoch Hardware ersetzen.
03 Fehler beim Einschalten
E31 | 01 | 24 V Generell Fehler beim Einschalten Uberlast, Kurzschluss 24 VDC auf Klemmen X101, Permanent A
02 Uber-/Unterspannung X102 oder X116 (Brandschutzprint/Relaisprint) Wiederanlauf nach
= = 10s
E32 | 01 | 24V Safety Uber-/Unterspannung Uberlast, Kurzschluss 24 VDC auf Klemmen X105
oder X107
E33 [ 01 | 24V E-Lock Fehler: Uberlast, Kurzschluss 24 VDC auf Klemme X108
Uber-/Unterspannung
02 Vorwarnung:
Uber-/Unterspannung
E34 |01 | 24V CAN Uber-/Unterspannung Uberlast, Kurzschluss Fremdspeisung CAN
9.15 System
Nr. Beschreibung Ursache Behebung Prifzeitpunkt Reaktion
E50 | 01...99 | Systemfehler Unerwartetes Hard- Antrieb aus-/einschalten. Permanent W oder H oder F
E51 | 01...99 oder Software-Ereignis | Factory Reset durchfiihren, Software-Update durchfiih-
ren, Hersteller informieren.
E52 | 01...99
9.1.6 Optionen
Nr. Beschreibung Ursache Behebung Prifzeitpunkt Reaktion
E60 | 00 | Relaisprint O Optionsprint wurde Kontrollieren ob Option vorhanden. Permanent W
10 | Relaisprint 1 entfernt, umadressiert oder | Falls defekt: Ersetzen oder aus Konfiguration Permanent w
Yori ist defekt entfernen.
20 | Funkprint Hinweis: Permanent Y
30 | Brandschutzprint Loschen des Fehlers 60 = siehe Kapitel 13.6.1 Permanent A
9.1.7 Schliessfolge / Schleuse
Nr. Beschreibung Ursache Behebung Prifzeitpunkt Reaktion
E70 | xx | CAN-Bus-Einstellung CAN-Adresse xx zweimal Schliessfolge- oder Schleusen-Rolle korrekt definieren Permanent W
vorhanden
E71 | 01 | CAN-Verbindung Keine CAN-Verbindung CAN-Kabel einstecken, kontrollieren oder ersetzen. Permanent W

Kontrollieren ob alle CAN-Teilnehmer eingeschaltet sind.
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9.2

Fehlverhalten ohne Fehler-Nr.

Teilweise ist es technisch nicht moglich, ein "Fehlverhalten" der Anlage durch eine eindeutige
Fehlernummer anzuzeigen. Ein vermeintlicher Fehler kann durchaus auch "richtige" Ursachen

haben. Aus diesem Grund wurde die nachfolgende Liste erstellt mit wahrscheinlichen oder bereits

angetroffenen Fehlverhalten, deren moglichen Ursachen und den moglichen Massnahmen (Feh-
lerbehebung).

Fehlverhalten

Analyse

Mogliche Ursache

Behebung

Antrieb reagiert nicht:

e keine automatische
Offnung.

e keine Reaktion an
Bedienelemente
(Seitendeckel/D-
Bedix).

e Programmwahltasten in Seiten-
deckel sind nicht beleuchtet.

e LED 5V (griin) auf Steuerung
leuchtet nicht.

Versorgungsspannung
nicht vorhanden.

e Hauptschalter in Seitendeckel ein-
schalten.

e Netzversorgungsspannung messen,
dessen Verdrahtung kontrollieren und
festgestellte Mangel beheben.

¢ Sind die oberen zwei Massnahmen er-
folglos, muss die Steuerung ersetzen
werden.

Antrieb 6ffnet nicht.

e LED SE (Sicherheitselement,
gelb) leuchtet.

e Aktives Sicherheitselement via
Diagnostics-Ebene ermitteln.

Ein oder mehrere Sicher-
heitselemente sind aktiv
oder falsch verdrahtet.

¢ Hindernis entfernen.

e \erkabelung zwischen Sicherheitsele-
ment und Steuerung kontrollieren,
festgestellte Mangel beheben.

e Sicherheitselement austauschen.

e LED SE (Sicherheitselement,
gelb) leuchtet nicht.

o LED OE (Offnungsbefehl, blau)
reagiert auf Offnungselement.

o Offnungselement via Diagno-
stics-Ebene ermitteln.

Je nach gewahlter
Betriebsart werden die
Offnungsbefehle (innen/
aussen etc.) ignoriert.

e Betriebsart andern.
o Verdrahtung der Offnungselemente
Uberarbeiten.

e LED SE (Sicherheitselement,
gelb) leuchtet nicht.

o LED OE (Offnungsbefehl, blau)
leuchtet trotz aktivem Offnungs-
element nicht.

Offnungsbefehl wird nicht
ausgewertet.

o Verkabelung zwischen Offnungsele-
ment und Steuerung kontrollieren,
festgestellte Mangel beheben.

o Offnungselement austauschen.

Rote LED leuchtet im Seitendeckel.

Brandalarm/Netzausfall.

Alarm quittieren (entweder tiber einen
angeschlossenen Taster oder durch
langeres Driicken einer Programmtaste
im Seitendeckel).

Antrieb schliesst nicht.

o LED SE (Sicherheitselement,
gelb) leuchtet.

Ein oder mehrere Sicher-
heitselemente sind aktiv
oder falsch verdrahtet.

e Hindernis entfernen.

e \erkabelung zwischen Sicherheitsele-
ment und Steuerung kontrollieren,
festgestellte Mangel beheben.

e Sicherheitselement austauschen.

e LED SE (Sicherheitselement,
gelb) leuchtet nicht.

o LED OE (Offnungsbefehl, blau)
leuchtet.

Offnungsbefehl anstehend.

o Verkabelung zwischen Offnungsele-
ment und Steuerung kontrollieren,
festgestellte Mangel beheben.

o Offnungselement austauschen.

e Betriebsart kontrollieren.

Betriebsart OFFEN aktiv.

e Betriebsart andern.

Betriebsart lasst sich
nicht verdandern.

e Programmwahltasten im Seiten-
deckel sind nicht beleuchtet.

Flachbandkabel falsch
oder gar nicht eingesteckt.

e Flachbandkabel kontrollieren und fest-

gestellte Mangel beheben.

e Betriebsarten-Symbol auf Display
ist unterstrichen.

Die Betriebsart wird tiber
die Anschlussklemme X110
Ubersteuert.

e Betriebsart an externem Programm-
wabhlschalter andern.

e Verdrahtung von externem Pro-
grammwahlschalter Gberarbeiten.

Vor Inbetriebnahme:
Der Turflliigel hat beim
manuellen Offnen
grossen Widerstand
und schliesst mit hoher
Geschwindigkeit.

Motorstecker ist falsch
eingesteckt.

e Motorstecker entsprechend der
Anwendung (driickend/ziehend) an
korrekter Stelle einstecken (siehe
Kapitel 4.1; Default = driickend).

0548-990-61---70i_2022.05.indd

0548-990/61i
Seite 76 von 94




ETS 64-R Montage- und Betriebsanleitung

9.3 Software-Update tiber USB

Ein Software-Update der ETS 64-R-Steuerung kann einfach und schnell mit einem USB-Speicher-
stick vorgenommen werden.

UG Hinweis:

Es funktionieren nicht alle USB-Speichersticks. Wir empfehlen, deren Funktion mit dem
ETS 64-R vorgangig zu testen.

9.3.1 Vorbereitung

Der USB-Stick muss einen Ordner FD20 enthalten.

Die Applikation muss im Dateinamen FD20 enthalten.

Die Dateierweiterung muss gds lauten.

= es darf nur ein Ordner mit FD20 auf dem Stick vorhanden sein.
= es darf sich nur eine Datei im Ordner FD20 befinden.

8% £ FD20

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Favoriten  Extras 7

GZurﬂck - O - l.ﬁ
Adresse I[E] E:NFDz0

Ordner

=

./') Suchen [{:“ Ordner

& 3 X 9 |E-

j '—) Wechseln zu

GrﬁBel Tvp |
384 KE GDS-Datei

¥ || Mame = |

(& Deskrop = Foz08L_vo1_00_00.qds
B Eigene Dateizn
- 1 Computer KGSW/1367
[l KGSWI367 (C1)
Lk DVD-RW-Laufwerk (D:)

[ USBSTICK (E:}
L D
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9.3.2 ?blauf ©  [eoloeocd]

Hauptschalter am ETS 64-R ausschal- = G

I

i

ten.

[]
9]0

X118 .

2. USB-Stick auf der Steuerung einste-
cken = Buchse X118.

OOOO"OOOO"OOOOOO

i

3. Hauptschalter am ETS 64-R einschal-

ten. O seseloesesd i

4. Software-Download lduft ca. 1 Mi-
nute = beachte LED-Anzeige auf der
Steuerung.

o ﬁnoooo 5000|090 o
m)

(@]

o
@]

9.3.3. LED-Anzeige auf Steuerung

Die Funktionsanzeige wird (iber drei LED auf dem Steuerungsprint ausgegeben:

SOK Grin USB-Loader gestartet
OE Blau Aktivitdt im Gang (Speicher l6schen/schreiben)
SOK + OE Grin/Blau Download beendet = Stick entfernen
SE Gelb Fehler
9.34 Mogliche Fehler

e Falsch formatierter USB-Stick
= dieser muss FAT oder FAT 32 formatiert sein (File Allocation Table von Microsoft).

e Mehrere Laufwerke auf USB-Stick vorhanden
= nur ein Laufwerk lesbar.

e Ungliltige Datei
= Nicht verschlisselt, beschadigt, FD20 fehlt im Dateinamen, gds fehlt in der Dateierweiterung.
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10 AUSSERBETRIEBSETZUNG

Fiir die Ausserbetriebsetzung missen keine speziellen Vorkehrungen getroffen werden.

Wird der Drehflligeltiirantrieb langer als 1 Monat nicht bentzt, empfiehlt es sich, den Netzstek-
ker herauszuziehen.

Fir die Wiederinbetriebnahme genligt das Einstecken des Netzkabels und die Wahl der Betriebs-
art.

Achtung:

A Wird die Wiederinbetriebnahme bei tiefen Temperaturen durchgefiihrt, muss die Anla-
ge 1...2 Stunden vor der definitiven Einlernfahrt eingeschaltet werden (Erwdarmung auf
Betriebstemperatur).
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11

ENTSORGUNG

Die umweltgerechte Entsorgung der Anlage wird durch Trennen der Werkstof-
fe und deren Zufiihrung zur Wiederverwertung vorgenommen. Es sind keine @
besonderen Umweltschutzmassnahmen erforderlich.
Die ortlich gliltigen Gesetzes-Vorschriften sind jedoch einzuhalten!
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12 ERSATZTEILE

Artikel-Nr. Beschreibung Bemerkung
0548-116 Antriebsmodul

0548-117 Antriebsmodul GSd

0548-204 Schaltersupport komplett

0548-107 Befestigungs-Set

0548-358 Montageplatte Option
0548-360 Montageplatte Mod. Option
0548-141 Steuerung komplett (inkl. Brandschutzprint)

0548-113 Encoderkabel, Referenzschalterkabel, Schrauben

0548-215 Relaisprint Option
0548-216 Funkprint Option
0635-142 D-BEDIX Option
0548-133 Service D-BEDIX fur Monteur
0548-400 Antriebsverschalung Aluminium
0548-143 Verschalungszubehor Aluminium
0548-303 Antriebsverschalung Stahl rostfrei
0548-115 Verschalungszubehor Stahl rostfrei
0548-177 Seitendeckel komplett (inkl. Hauptschalter und Programmwahltaster)

0548-185 Seitendeckel inkl. LED

0548-186 Seitendeckel GSd inkl. LED

0548-460 Seitendeckel-Verlangerung

0548-209 Flexible Kabelzufiihrung Option
0548-163/01 | Normalgesténge RS

0548-164/01 | Gleitgestange RG (inkl. Gleitschiene 650 mm)

0548-175 Antriebseigener Offenanschlag Option
0549-115 Holzturfligel-Anschlussplatte komplett (Normalgestange) Option

0548-190/01

Achsverlangerung RG/RS + 12 mm

inkl. Tuflok-Schraube

0548-191/01

Achsverlangerung RG/RS + 20 mm

inkl. Tuflok-Schraube

0548-192/01

Achsverlangerung RG/RS + 30 mm

inkl. Tuflok-Schraube

4099-315 Tuflok-Schraube M8 x 40 mm (ohne Achsverlangerung) Option

4099-127 Tuflok-Schraube M8 x 60 mm (fiir Achsverldngerung +12/+20 mm) Option

4099-282 Tuflok-Schraube M8 x 70 mm (fiir Achsverlangerung +30 mm) Option

0548-104 Normalgestdange

0548-104/01 | Normalgestdnge KTL

0548-134 Gleitgestange (inkl. Gleitschiene 620 mm)

0548-105/01 | Gleitgestange KTL (inkl. Gleitschiene 620 mm)

0548-106 Antriebseigener Offenanschlag Option

0549-115 Holztrfligel-Anschlussplatte komplett (Normalgestange) Option

0548-114 Klemmsttick standard inkl. Tuflok-Schraube
0548-124 Klemmstiick -13 mm inkl. Tuflok-Schraube
0548-125 Klemmstiick +20 mm inkl. Tuflok-Schraube
0548-126 Klemmsttick +50 mm inkl. Tuflok-Schraube
4099-127 Tuflok-Schraube M8 x 60 mm (fuir Klemmstiick -13 mm) Option

4099-282 Tuflok-Schraube M8 x 70 mm (fiir Klemmstiick standard) Option

4099-286 Tuflok-Schraube M8 x 90 mm (fiir Klemmstlck +20 mm) Option

4099-290 Tuflok-Schraube M8 x 120 mm (fiir Klemmstiick +50 mm) Option

0548-222 Spreizteil komplett (2 Stuick) fur Gleitschiene

0548-223 Gleiter flr Gleitgestange

0548-380 Abdeckkappen (2 Stiick) fir Gleitschiene

0548-398 Gleiterbolzen 14 mm fir Gleitgestange

0547-376 Gleiterbolzen 38 mm fiir Gleitgestdnge
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13
13.1

OPTIONEN
D-BEDIX

Mit dem D-BEDIX lassen sich die Betriebsarten
direkt anwdhlen. Zudem kénnen die wichtigsten I~
Tureinstellungen auf einfache Weise vorgenom- \_/
men werden.

Uber das Display werden die Betriebsarten,
Menieinstellungen und mogliche Fehler (iber-
sichtlich dargestellt.

Das D-BEDIX wird Gber ein abgeschirmtes 2-ad- @
riges Verbindungskabel (z.B. U72M oder EIB- @
Y(St)Y, L = max. 50 m) an der Steuerung ETS 73 @ @
angeschlossen. -
Pro Tiuranlage |asst sich nur ein D-BEDIX an- \
schliessen. —
13.1.1 Tasten
C-Taste (Cancel)
e Menii verlassen
e Eingabe annulieren.
OK-Taste
@K e Bestatigen der Auswabhl
e Bestatigen der Eingabe.
Pfeil-Tasten
¢ In den Meniis navigieren
e kurzer Doppeltastendruck = Einstieg in Men(-Ebene.
13.1.2 Symbole
Betriebsart-Symbole
<):"> e Zeigen die moglichen Betriebsarten @%Q |f‘> % ﬁ
(siehe Kapitel: Betriebsarten).
-] Auswahlrahmen (aktive und vorgemerkte Betriebsart)
e Zeigt an, was momentan ausgewahlt ist.
= Auswahlrahmen (aktive Betriebsart)
e Zeigt an, was momentan ausgewahlt jedoch gesperrt ist. Ein hdher priori-
siertes Bedienungselement (z.B. Schlusselschalter) gibt die Betriebsart vor.
Balken (vorgemerkte Betriebsart)
e Zeigt an, welche Betriebsart vorgemerkt ist.
0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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13.1.3 Betriebsarten

Mit dem D-BEDIX sind folgende Betriebsarten wahlbar:

=

AUTOMAT
Automatischer Betrieb. Die Anlage kann verriegelt sein.

NACHT

Die Anlage ist verriegelt®. Als Offnungsbefehl wird nur der Schliisselschwenktaster
akzeptiert.

Die verzogerte Nachtumschaltung kann mittels Parameter TdNigt gewahlt werden.
Funktion: Wird aus einer beliebigen Betriebsart auf Betriebsart NACHT umgeschal-
tet, bleibt der innere Radar noch um die gewahlte Zeit TdNigt aktiv (AUSGANG).

G

OFFEN
Die Anlage 6ffnet und bleibt offen stehen.

(%

HAND
Die Anlage bleibt stehen. Der Drehfliigel ist frei und kann von Hand ged6ffnet und
geschlossen werden.

7

AUSGANG
Einbahnverkehr von innen nach aussen.
Die Anlage ist verriegelt? (Ladenschluss-Schaltung).

! Sofern die Verriegelung (Option) eingebaut ist.
2 Jede Betriebsart kann verriegelt sein (dies ist konfigurierbar).

13.14 Anzeige Turposition

Auf dem D-BEDIX-Display werden folgende Tirpositionen angezeigt:

<REF?> | Wartet auf Referenzschalter
< ?? > | Unbekannt

>< Zu

>H< Zu und verriegelt

<< >>| Am Offnen
< > | Offen
>> << | Am Schliessen

== Haltend

0548-990-61---70i_2022.05.indd
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13.1.5 Menii-Ebene

Kurzer Doppeltastendruck Pfeiltasten (= Einstieg in Menu-Ebene).
Mittels Pfeiltaste gewiinschter Meni-Punkt anwahlen.
Mittels OK-Taste bestatigen.

00 -0 FHEE ¢

Display Beschreibung
PARAMETER Fahrparameter einstellen *
CONFIG Funktionalitaten einstellen *

DOUBLE DOOR

Schliessfolge und Schleuse einstellen *

DIAGNOSTICS

Diagnosehilfsmittel

ERROR ACTIVE

Aktiv anstehende Fehler

ERROR HISTORY

Ehemals aktive Fehler

REINIT Re-Initialisierung durchfiihren *
BLOCK/UNBLOC | Tasten sperren/entsperren
TEACH Einlernvorgang auslésen

= dabei muss der Tirfliigel ganz geschlossen sein.

* Passwort geschitzt

DG Hinweis:
Die detaillierten Einstellungen sind in Kapitel 7.4 beschrieben.
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13.1.6 Einstell-Beispiele

Betriebsart andern
Mittels Pfeiltaste gewiinschtes Symbol anwahlen (Symbol blinkt).
Mittels OK-Taste bestatigen (Rahmen/Balken wechseln).

-

@Aﬁrmﬂ_‘%ﬁ o@fer 2 B

Betriebsart vormerken

Ein Ubergeordneter Schalter ist aktiv und gibt die Betriebsart vor (nur Auswahlrahmen ist sicht-
bar, Balken steht unter vorgemerkter Betriebsart). Es kann nun die Betriebsart gewahlt werden,
welche nach Aufhebung des libergeordneten Schalters aktiv sein soll:

Mittels Pfeiltaste gewiinschtes Symbol anwéahlen (Symbol blinkt).

Mittels OK-Taste bestatigen (Balken wechselt).

... Felm. IFcElm

L 4KERE BS: Ladl 4CLEE IS L KL XE D

Tastensperre einschalten

Kurzer Doppeltastendruck Pfeiltasten (= Einstieg in MenU-Ebene).
Mittels Pfeiltaste BLOCK anwahlen.

Mittels Doppeltastendruck C-Taste und Pfeiltaste rechts bestatigen.

00 -©-| B8k o0

Tastensperre temporar ausschalten (60 s)
Kurzer Doppeltastendruck C-Taste und Pfeiltaste rechts.

Tastensperre ausschalten

Kurzer Doppeltastendruck C-Taste und Pfeiltaste rechts.

Kurzer Doppeltastendruck Pfeiltasten (= Einstieg in MenU-Ebene).
Mittels Pfeiltaste UNBLOC anwahlen.

Mittels Doppeltastendruck C-Taste und Pfeiltaste rechts bestatigen.

O -00 -0 - UBLOC? .0

0548-990-61---70i_2022.05.indd 0548_990/61| GD
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Parameter (Offenhaltezeit Tag)

Kurzer Doppeltastendruck Pfeiltasten (= Einstieg in MenU-Ebene).
Mittels Pfeiltaste TOEx anwdhlen.

Mittels OK-Taste bestatigen.

Mittels Pfeiltaste Wert verandern.

Mittels OK-Taste bestatigen.

CO-0 - I .o | BIENNE -0

Teach

Turflugel ganz schliessen.

Kurzer Doppeltastendruck Pfeiltasten (= Einstieg in Meni-Ebene).
Mittels Pfeiltaste Teach anwahlen.

Mittels OK-Taste bestatigen.

o0 NN g

13.1.7 Fehler-Anzeige

Bei einem Fehler wird auf dem Display (alternierend zur Tirposition) die aktuelle Fehler-Nr. ange-
zeigt (z.B. E20/01).

Fehlerliste: siehe Kapitel Stérungsbehebung.

Dieser Ablauf wiederholt sich so lange, bis der Fehler behoben wurde.

BEfeE | E28:80 || 3EEs
T@@%ﬁ YA R @@%W%QT

oo
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13.2 KOMBI-D-BEDIX

Das KOMBI-D-BEDIX enthalt zuséatzlich zu den
Funktionen des D-BEDIX einen Schlisselschalter
(Rund- oder Profilzylinder) mit folgender Funk-

tion:

Sperrung des KOMBI-D-BEDIX gegen unbefugte

Betatigung.

Frei

M)

Gesperrt

M

U

b

Wird die Sperrung eingeschaltet, leuchten alle
Tasten kurz auf (Bestatigung der Sperrung).

Rundzylinder

Profilzylinder

Zylinder: Lieferung bauseits

O

0635-148/04

KABA 1514

SEA 1.043.0

DOM 2222H ix5
Mitnehmer 8-fach
umschaltbar

KESO 11.014.045
KESO 21.014.045
KESO 31.014.045
verstellbarer Nocken E201

%@

0635-148/02

KESO 21.214.040
verstellbarer Nocken E200

DOM 333 ix-5
Mitnehmer 8-fach
umschaltbar

BKS 8900 N BL 31
BKS 3101 N BL 31
BKS 3301 N BL31

ZEISS IKON 0040
ZEISS IKON 5040
ZEISS IKON 5044
ZEISS IKON 6044
ZEISS IKON 7044
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13.3 Antriebseigener Offenanschlag

Achtung:
Standard + Invers-Anwendung

Es muss zwingend ein bauseitiger Turfligelanschlag montiert werden!

Der Turflugelanschlag verhindert die Beschadigung des Turfligels/Antriebes im Hand-
betrieb, bei Fehlbedienung oder Vandalismus.

Optional kann ein antriebseigener Offenanschlag eingebaut werden, welcher aber
diese Schutzfunktion nicht tbernehmen kann!

0548-106
Edelstahl Normalgestdnge/Gleitgestange

0548-175
nur Normalgestdnge RS
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13.4 Holztlirfliigel-Anschlussplatte (Normalgestange)

Die Anschlussplatte wird unter den Tlranschlusswinkel des Normalgestdnges montiert und mittels
Senkkopf-Spanplattenschrauben 5 x 30 festgeschraubt.

Verpackungseinheit 0549-115 80 -~
1 Anschlussplatte 0549-341

5 Schrauben 5 x 30 4082-359 12,5 27,5
2 Schrauben M6x8  4015-307

28

i
schwarz | I
kathodisch tauchlackiert K alirn —'@ |
.Y @

i ‘,’JO 31 Y
-

175 | 45 o
P55
\ | |
<AV AT
$10,4x90° B | | M6
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13.5 Durchgehende Verschalung

Bei 2-fligligen Anlagen kdnnen die beiden Antriebe mit einem Verschalungs-Zwischenstick op-
tisch verbunden werden.

|

Hinweis:
Ein Brandalarm wird durch die rote LED im Seitendeckel signalisiert.
Die rote LED muss bei einem der beiden Antriebe sichtbar sein!

Set mit Antriebsverschalung 1,9 m Alu

Set mit Antriebsverschalung 1,2 m Alu

Set mit Antriebsverschalung 1,2 m Inox

1 Antriebsverschalung Alu farblos eloxiert E6/EV1
Antriebsverschalung Inox

1 Zwischenprofil Aluminium roh

1 Befestigungs-Set

0548-214 oder
0548-220 oder
0548-252
0548-304/01
0548-468

0548-414/60
0548-214/90

mit Montageplatte

130

0548-304/01

0548-468
n
xQ
min. 4 x a
0548-414/60
mit Montageplatte
A=
680 Y= +0,5 680
10 11* Y=A-(2x680) 11* 10
& & & D £ B0
682 Z% o +0,5 682
%} Z=A-(2x682) ?
1. einsagen

2. abbrechen

0548-304/01
0548-468
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13.6 Optionenprinte

Alle Optionenprinte werden Uber einen universellen Stecker auf der Steuerung eingesteckt. Es
kénnen hochstens zwei Optionenprinte kombiniert werden.

13.6.1 Relaisprint

Der Relaisprint (blau) bietet vier Ausgédnge an,

Achtung:

Alle Optionenprinte dirfen nur bei stromlosem Antrieb auf die Steuerung gesteckt

oder von dieser entfernt werden!

welche frei belegt werden kénnen. ,,!;
gtwerdenkonnen. | UL [~/

Inbetriecbnahme:

0548-215

e
. . . . . —_—— )
Mittels DIP-Switch auf Relaisprint adressie- —_— = —

_— —_—
ren: °

DIP-Switch AddrO oder Addr1. :::iI::::::::::::Sj\\\\\\\\‘

Hauptschalter am Antrieb einschalten =

der Relaisprint wird automatisch erkannt.

Im Diagnostics-Meni wird der erkannte Relaisprint angezeigt:
RO  AddrO

R1 Addrl

FP  Brandschutzprint (Fire protection PCB)

RP  Funkprint (Radio PCB)
+ erkannt und betriebsbereit RO+R1-
- nicht erkannt und nicht registriert FP-RP-

Joystick

©

defekt oder Fehler

Display
X entfernt

&

Einstellung der gewiinschten Funktion pro Relais unter Einstellungen = Konfiguration RC0.1

bis RCO.4 (fur Addr 0) und RC1.1 bis RC1.4 (fiir Addr 1).

Relaisprint entfernen:

1. Hauptschalter am Antrieb ausschalten.
2. Relaisprint entfernen.
3. Hauptschalter am Antrieb einschalten.
Display: E60/00 = AddrO
E60/10 = Addrl
4. Meni wéahlen: Diagnostics Joystick
RO-R1-... ROxR1-
ROxR1-... FP_RP_ @
RO-R1x... o
ROXRIX... Display
5. Joystick in Ruheposition driicken:
Reset OK? = Relaisprint wird aus der Konfiguration gel6scht.
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13.6.2 Funkprint

Auf der Antriebs-Steuerung kann ein Funkprint eingesteckt werden. Diesem kann, mittels Funk-
handsender/Funksendereinsatz/Funkcodeschloss, ein Code eingelernt werden. Danach kann der
Antrieb Uber dieses Element angesteuert werden.

Sollen mehrere Elemente den gleichen Antrieb ansteuern, missen alle Sender den gleichen Code
besitzen (von Mustersender zu weiteren Sender tbertragen).

Andererseits kdnnen mit einer Taste gleichzeitig mehrere Antriebe angesteuert werden.

2-fliiglige Anlagen

Ist der Funkprint auf dem Master-Antrieb installiert, 6ffnet der Funkbefehl nur den Gehfligel
(Master-Antrieb).

Ist der Funkprint auf dem Slave-Antrieb installiert, 6ffnet der Funkbefehl beide Turfligel (Master-
und Slave-Antrieb).

Element einlernen:

0548-216 B A

1. Taster (A) auf Funkprint solange driicken
(mindestens 3 Sekunden), bis rote LED (B)
periodisch blinkt.

2. Gewilnschte Element-Taste solange ge-
driickt halten, bis rote LED (B) auf dem
Funkprint ca. 2 Sekunden leuchtet.

3. Sobald die rote LED (B) erlischt, ist der Code
auf dem Funkprint gespeichert.
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13.7 LZR-FLATSCAN

Bei Drehfliigeltiiren wird der FLATSCAN mitfahrend auf den oberen Fliigelecken montiert (mog-
lichst nahe an der Nebenschliesskante). Der FLATSCAN kann nur paarweise eingesetzt werden!
Master und Slave werden miteinander verbunden (siehe Schaltschema im Anhang).

Wird direkt Gber dem FLATSCAN ein Radar montiert, muss das Wetterdach zwingend (zur Abschir-
mung der Radar-Mikrowellen) montiert werden.

Sturzmontage
Normalgestange drickend

Sturzmontage
Gleitgestdange ziehend

Montage:
sieche Montageanleitung
LZR-FLATSCAN

Sturzmontage

Wetterdach—_—

Gleitgestange driickend

]

i iWetterdach

[

.

I

@10 mm

E &

Sturzmontage
Normalgestange RS driickend

Sturzmontage
Gleitgestange RG ziehend

Sturzmontage
Gleitgestdange RG driickend

[

=

X
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Elektro-Dokumentation

Drehflugel-Turantrieb ETS 73

Normschema Nr. E4-0141-713 e

ECO Schulte GmbH & Co. KG Tel. +49 2373 0276-0
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D-58706 Menden www.eco-schulte.de
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- Varianten
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfliigel-Tirantrieb ETS 73 [ [ Blatt-Nr.
Gepriift 23.12.2021 nta . Deckblatt [
e |Nr. 15338 06.01.2022 |bdg Freigegeben [06.01.2022 bdg 1 Ursprung: NORMO141-724.pro
Id.| Revision Datum Name ECO Ersatz fiir: NORMO141.pro-#13d E Ll' - 0 1 Ll' 1 - 7 1 3 e 1




(© Gilgen Door Systems AG, CH-3150 Schwarzenburg

Inhaltsverzeichnis

Nr.  [1.Ebene 2.Ebene 3.Ebene L.Ebene 5.Ebene gﬁfr}ffv":rnn?fpfe Erasft;:ler g::ilsnion-ld.
1 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Deckblatt 1 gg%zzoz] 56.01‘2022
2 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Inhaltsverzeichnis 2 3;912‘2021

3 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Ubersicht 5 Ubersicht Steuerung 83?12‘2021 ;6.01‘2022
b Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Steuerung n Layout, Lok Grundprint 0330-391/00 ggazzoz] 56.01‘2022
5 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Steuerung 12 Ubersicht Anschlussklemnen I5;912,2021 56.01‘2022
6 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Steuerung 13 Enspeisung, Anfriebseinhelt I(335312.2021 ;6.01‘2022
7 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Steuerung 1 Bedienungselemente infern 3%?121021 56.01‘2022
8 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Optionen Relaisprint 21 beyes 3;912.2021 5&0142022
9 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Optionen Relaisprint 22 Relaisprint Adresse 0 33?12‘2021 ;6.01‘2022
10 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Optionen Relaisprint 23 Relaisprint Adresse 1 3%?122021 56.01‘2022
l Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Optionen Funkempfanger 24 Freenpfirges 3;912.2021 5&0142022
2 |Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Optionen Sicherheitselemente 41 BEA LZR-Flafscan 3;912.2021 603053
3 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Optionen Verriegelung 51 Motorschloss Beisplel 3%?122021 56.01‘2022
% |Drenfliigel-Tirantrieb ETS 73 Varianten Doppeltir Schliessfolge Master - Slave 61 Einsfellungen, Funklion 3332.2021 gs.ouozz
5 |Drehfligel-Tirantrieb ETS 73 Varianten Schleuse Side A - Side B 62 Einsfellungen, Funktion T o5
16 Drehfliigel-Tiirantrieb ETS 73 Anhang m Position Moforstecker 8;?12‘2021 56.01‘2022

Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfliigel-Tirantrieb ETS 73 [ [ Blatt-Nr.
Geprift 23122021 _nta . Inhaltsverzeichnis [
i Reviion T [T ECO Erears fire_ NORMDILTpro- 11 EL-0141-713 ] 2




(© Gilgen Door Systems AG, CH-3150 Schwarzenburg

.o "
Ubersicht Steuerung

Variante 1 Variante 2 Variante 3

Zusafzprinf 2 = Funkempfanger Relaisprint Nr. 1 l ?
OR AND AND
Funkempfanger

Zusatzprint 1 ——= Relaisprint Nr. 0 = Relaisprint Nr. 0 Relaisprint Nr. 0 —=

Logik Grundprint

Steuerung
Power Print
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A |4

Layout, Logik Grundprint 0350-391/00

Bedieneinheit D-BEDIX

Betriebsarten-

Schalter
Seitendeckel \

It

Offnungsbefehl Key

Optionen-Steckplatz

Jumper

/ Brandschutzprint

Not-Zu/Not-Auf Not-Ha
Serielle Schnittstelle
/ / CAN-Bus
L 3 2 1

aN} SsnyIsuy

\ J3]1eyIszualalay

qalyag uajanuew wi Jn| Jap
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Po6 5 l
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T 25 O
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- = \ o
= °Z ||le@ | 3
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%) LC-Display s A
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m
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% it om
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o 17 ) =4
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5 % X110 X108 Sloo -
“n = 3.
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5 Q0000|0020 2 @ @
22 23 24 25 26 27 28 29 30 3 32
Elektroschloss / Motorschloss
Betriebsarten-Schalter
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfligel-Tlrantrieb ETS 73 Layout, Logik Grundprint 0350-391/00] I Blatt-Nr.
Gepriift 23.12.2021 nta . Steuerung | 12)
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131 132 133 134 A | 4 135 [ 136 137 138
A131 A136
Power Prinf, 0350-390/00 Lei Logik Grundprint, 0350-391/00
eistungsaufnahme
max. 560W
Netzteil GND infern Motor Encoder (Drehgeber) Referenzschalter
Steckerposition > >
l X oder Y X103 =4X103 "< Z
“? § = PE + + o = E E é
=& xT T oYy Y ximsy T X109 3
111 11 11 L1 11 11
Y
| |
% Konfiguration, ] 5[ [AWG 18 =[= 5[z [ oses-502 == [ 0548-503
siehe Blatt 111 o Z| 2x0,.82mm? 5°1%|'%| awa 26 E|Z| awe 26
N Yl 4x0,T6mm? 17 2x0,10mm?
ot | m
X v'r £
vy 333
0132 | | | T
Hauptsch {-fv- b
auptschalter
: I M135 B136
Seitendeckel | ! { M 'B1°3_?_ Kontakt offen
Q) L bei Offnung 0...20°
F : 0548-207
VRV Antriebseinheit 0548-100
ibeen
extern
Einspeisung 230 VAC {+10/-15 %), 50 Hz
Bauseits mit:
- FI-Schutzschalter 30mA
- Sicherung 13A
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfligel-Tlrantrieb ETS 73 Einspeisung, Anfriebseinheit [ [ Blatt-Nr.
Gepriift 23122021 nta . Steuerung | 412 14D
e |Nr. 15338 06.01.2022 |bdg Freigegeben [06.01.2022 bdg 13 Ursprung: NORMO141-724.pro
Id.| Revision Datum Name ECO Ersatz fiir: NORMO141.pro-#13d EA_01Z+1_713 e 13
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4

141 142 %3 1t A | 4 145 146 %7 148
A136
Logik Grundprint, 0350-391/00
Joystick S501
A
Display U501 4©D fiir Einstellungen (PARAMETER, KONFIG)
v
XW’I
-W141
A141
1
Programmschalter
Seitendeckel
<‘|—|'> (D_/ <:] [> ( [
'E =1 S = =
2 ¢ 5 2 =
- = = g
[ ¢. =]
: 2 £ g
3
<t
itern
extern
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfligel-Tlrantrieb ETS 73 Bedienungselemente intern [ [ Blatt-Nr.
Gepriift 23.12.2021 nta . Steuerung | 13
e |Nr. 15338 06.01.2022 |bdg Freigegeben [06.01.2022 bdg 14 Ursprung: NORMO141-724.pro
Id.| Revision Datum Name ECO Ersatz fiir: NORMO141.pro-#13d E l+ - 0 1 l+ 1 - 7 1 3 e 1 l+
141 142 143 1k A 145 146 [ 17 [ 148
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Optionen-Steckplatz
(eine weitere Option) N

O

Adresse
(falls 2 Relais-Optionen)

0548-215

5201
=z
(=)
Adresse 1 Adresse 0
LED LED LED LED
T K1 aktiv =0T K2 aktiv 20 K3 aktiv 20T Kb aktiv
blau blau blau blau
K1 K2 K3 Kb
(RCO.1) (RC0.2) (RCO.3) (RCO.4)
(RC1.1) (RC1.2) (RC1.3) (RC1.4)
X102 X103 X104 X106
L W 42 L3 Lk 45 L6 47 48 49 50 51
5 2 2 5 2 2 5 2 2 5 2 2
= = = =

Print-Farbe: blau

Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfliigel-Tirantrieb ETS 73 Layout [ [ Blatt-Nr.
Geprift 23122021 nta . Optionen | 22
e [Nr. 15338 06.01.2022 |bdg [Freigegeben [06.01.2022 bdg Relaisprint Ursprung: NORMO141-724.pro
14 Revision Datum Name ECO 21 Ersatz fir:  NORMOT4lpro-#13d EL-0141-113 e 21
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21 F77; [ 223 224 A | 4 225 226 21 228
A136 A223
Logik Grundprint, 0350-391/00 Relaisprint, 0548-215 « Max. Kontakt-Belastung bei 30VDC: 5A ohmisch
Obtionen-Steckolatz | CONFIG - RCO.1 CONFIG - RC0.2 CONFIG - RC0.3 CONFIG - RCO.4
P P CLOSED OPEN ERROR GONG
* * * *
OFF = Adresse 0
LO| 41 42 43 44 | L5 LG L7 | L8 4950 |51
Print-Farbe: blau
iteen e e
extern
{@} Einstellungen, siehe auch Anleitung ETS 73 W224
u72
SxLxe0,8mm
ﬂifﬁf-eﬂ":g—-— ——————9-—-—-———o—06—-—-—-—000—-6-—-—
bauseits
Riickmeldung Riickmeldung Riickmeldung Impuls
Tiir geschlossen Tiir offen Stérung Gong
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfliigel-Tirantrieb ETS 73 Relaisprint Adresse 0 [ [ Blatt-Nr.
Geprift 23122021 nta . Optionen | 421 23
e [Nr. 15338 06.01.2022 |bdg [Freigegeben [06.01.2022 bdg Relaisprint Ursprung: NORMO141-724.pro
Id.|Revision Datum Name ECO 22 P Ersatz fiir: NORMO141.pro-713d E l+ - 0 1 l+ 1_ 7 1 3 e 2 2
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231 232 [ 233 234 A | 4 235 236 237 238
A223 A233
Relaisprint, 0548-215 Relaisprint, 0548-215 « Max. Kontakt-Belastung bei 30VDC: 5A ohmisch
Ontionen-Stecknlatz | CONFIG - RC1.1 CONFIG - RC1.2 CONFIG - RC1.3 CONFIG - RC1.4
P P OPENING CLOSING PSAUTO LOCKED
* * * *
ON = Adresse 1
LOLAT |42 L3 4L |45 Lo LT | L8 49150 |51
Print-Farbe: blau
iteen e e
extern
{@} Einstellungen, siehe auch Anleitung ETS 73 W23k
u#2
SxLxe0,8mm
ﬂsfﬁf—eﬂ'qg—-— — - ——9-— - — — - — - —O— - — - — - — O - — - ——
bauseits
Riickmeldung Riickmeldung Riickmeldung
Tiir in Bewegung Tiir in Bewegung Befriebsart Riickmeldung
6ffnen schliessen Automat Tiir Verriegelt
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfliigel-Tirantrieb ETS 73 Relaisprint Adresse 1 [ [ Blatt-Nr.
Gepraft 23.12.2021 nfa . Optionen | 422
e [Nr. 15338 06.01.2022 |bdg [Freigegeben [06.01.2022 bdg Relaisprint Ursprung: NORMO141-724.pro
Id.| Revision Datum Name ECO 23 P Ersafz fir:  NORMOT41pro-713d E l+ - 0 1 l+ 1— 7 1 3 e 23
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241 242 [ 243 24k A | 4 245 246 247 248
A243
siehe Blatt 5 Funkempfanger, 0548-216
Optionen-Steckplatz -
Offnungsbefehl
Key
1
Antenne
inteen
extern
@ Varianten Bedienungselemente //3 //3 //3
Funkhandsender Funkhandsender
GFU & GFU 2 Codeschalter
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfliigel-Tirantrieb ETS 73 Funkempfanger [ [ Blatt-Nr.
Gepraft 23.12.2021 nfa . Optionen |
e [Nr. 15338 06.01.2022 |bdg [Freigegeben [06.01.2022 bdg Funkempfanger Ursprung: NORMO141-724.pro
Id.[Revision Datum Name ECO 24 Ersatz fiir: NORMO141.pro-#13d E l+ - 0 1 l+ 1 - 7 1 3 e 2 [}'
241 242 243 244 A 245 246 [ 247 [ 248
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411 412 413 41 W 415 416 417 418
A136
Logik Grundprint, 0350-391/00
| max. < 500mA
a . .
2 3 < 2
> — —
= 2 M= <A "
+ [t=} wv =} " + " "
Ea,- L S - ]
1 1 1 1 1 1 1 1
s 5| § § & E g 2
_inteon oo
extern
Wa13
s| 5[ o] [ s &[] 5[ [ Anschiusskabel 25m D @
@ Wenn nicht vorhanden, Briicke einlegen. “l 5 “ : = “l “ 8x0,25mm?
. B413 )+ I B415
(@ Option LZR-FLATSCAN schwarz: 6466-600 1 1 1 1
Option LZR-FLATSCAN weiss: 6466-601 ©) Spei r_/_‘ L/_! . ' ©)
. ) peisung o o - -
Option LZR-FLATSCAN silber: 6466-602 12-24VDC sto Revers 2 4] Sto Revers
max. 2W PP ' - - PP '
@ oOption Anschlusskabel 10m: 6466-947 BEA LZR-FLATSCAN - Master I | Slave
Sicherheitselement Sicherheitselement
innen (Seite Antrieb) aussen (Gegenseite)
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfligel-Tlrantrieb ETS 73 BEA LZR-Flatscan [ [ Blatt-Nr.
Gepraft 2322021 nta . Optionen [
e [Nr. 15338 06.01.2022 |bdg [Freigegeben [06.01.2022 bdg Sicherheitselemente Ursprung: NORMO141-724.pro
Id.[Revision Datum Name ECO L1 Ersatz fiir: NORMO141.pro-#13d E l+ - 0 1 l+ 1_ 7 1 3 F_’ li' 1
41 412 413 414 A 415 [ 416 417 [ 418
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51 512 513 s @ W 515 516 517 518
A136
Logik Grundprint, 0350-391/00 <
g
o Kontakt-Belastung
% max. 28V AC/DC, 6A Bie)
Gesamte Belastung +24V: max. 2A E
s Optional Klemme 32:
> z CONFIG - EL-Fb
T S Q9 Y
ize = A N.O. / NC.
+ X O [T} o o ') i
~ «© o O ~— o~
— N m o~ ~ N m m m
X102y § 1 X8 1 1.1 1 1
v ~
1 1
1 1
1 1
| I KN K — 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
I*_I
1S
I?I
c (=
E V5
Ef ]
= 1 S,
=y & ﬁ:§|
| I - -
3 @) &l
a o o)
1 1
Vool
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
iten || Tt _
extern I
1 1
1 1
1 1
i
0% Einstellungen, siehe auch Anleitung ETS 73 P
i
1 1
1 1
1 1
1 1
g
M513 N
1 1 l r
Motorschloss
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfliigel-Tirantrieb ETS 73 Motorschloss Beispiel [ [ Blatt-Nr.
Gepriift 23.12.2021 nta . Optionen [
e [Nr. 15338 06.01.2022 [bdg |Freigegeben [06.01.2022 bdg Verriegelun Ursprung: NORMO141-72.pro
Id.| Revision Datum Name ECO 51 g 9 Ersatz fiir: NORMO141.pro-#13d EA_01Z+1_713 e 51
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611 612 613 614 A | 4 615 816 617 618
A6 A615
Steuerung Antrieb Nr. 1 Steuerung Antrieb Nr. 2
Master Slave
CAN
1 1
Master Slave
DIN rechts fro— DIN links
&% Einstellungen Master % Einstellungen Slave
PARAMTER TOEx 0..60 s Offenhaltezeit fir den 1-Fligelbetrieb PARAMTER TOEx 0..60 s Offenhaltezeit fiir den 2-Fligelbetrieb
TKey 0..180 s Offenhaltezeit fir den 1-Fligelbetrieb TKey 0..180 s Offenhaltezeit fir den 2-Fligelbetrieb
TDelay 0,0..4,0 s Losfahr-Verzggerung (T-Delay) fiir Master TDelay 0,0..4,0 s Losfahr-Verzégerung (T-Delay) fir Slave
DOUBLE DOOR DoubleD MastrA siehe Anleitung ETS 73 DOUBLE DOOR DoubleD SlaveA siehe Anleitung ETS 73
AcSeq 0..110° AoSeq 0..110°
Funktion Master Funktion Slave
Of fnungsbefehl Key/OEl/0EQ Nur Master 6ffnet Offnungsbefehl Key/OEI/OEQ Master und Slave 6ffnen
Betriebsarten-Schalter Betriebsart mit hochster Prioritdt ist wirksam, Betriebsarten-Schalter Betriebsart mit hochster Prioritdt ist wirksam,
(Programmwahlschalter) entweder Vorwahl Master oder Vorwahl Slave {Programmwahlschalter) entweder Vorwahl Master oder Vorwahl Slave
Not-Zu/Not-Auf/Not-Halt Auf MASTER und SLAVE wirkend Not-Zu/Not-Auf/Not-Halt Nur auf SLAVE wirkend
(Klemmen 4-5) abhéngig von [CONFIG]- [EMY-IN] {Klemmen 4-5)
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfliigel-Tirantrieb ETS 73 Einstellungen, Funktion [ [ Blatt-Nr.
Gepraft 2322021 nta . Varianten [
e [Nr. 15338 06.01.2022 |bdg [Freigegeben [06.01.2022 bdg Doppeltir Ursprung: NORMO141-724.pro
Id.| Revision Datum Name ECO Schliessfolge Master - Slave Ersatz fiir:  NORMO141.pro-713d E l*‘ - 0 1 l*‘ 1 - 7 1 3 e 6 1
611 612 613 614 A 615 [ 616 [ 617 [ 618
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621 622 623 624 A | 4 625 626 627 628
A621 A625
Steuerung Antrieb Nr. 1 Steuerung Antrieb Nr. 2
Side A Side B
1 1
|
Side A Side B
Aussentir Innentir
Funktion
A: Tiir-Status B: Tir-Status A: Key / OEO / OEI [ B: Key / OEQ / Ol
zu zu aktiv aktiv
offen zu aktiv inaktiv
zu offen inaktiv aktiv
&% Einstellungen Side A ¢ Einstellungen Side B
DOUBLE DOOR InterL SideA Schleuse - Aussentir DOUBLE DOOR InterL SideB Schleuse - Innentiir
ILAuto Active aktiv in Betriebsart Automat (Auto) ILAuto Active aktiv in Betriebsart Automat {Auto)
ILExit Active aktiv in Betriebsart Ausgang (One Way) ILExit Active aktiv in Betriebsart Ausgang (One Way)
ILNigt Active aktiv in Betriebsart Nacht (Locked) ILNigt Active aktiv in Betriebsart Nacht (Locked)
.. siehe Anleitung ETS 73 .. siehe Anleitung ETS 73
Gezeichnet  [03.12.2021 bdg [Normschema Drehfliigel-Tirantrieb ETS 73 Einstellungen, Funktion [ [ Blatt-Nr.
Gepraft 2322021 nta . Varianten [
e [Nr. 15338 06.01.2022 |bdg [Freigegeben [06.01.2022 bdg Schleuse Ursprung: NORMO141-724.pro
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(© Gilgen Door Systems AG, CH-3150 Schwarzenburg
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Position des Motorsteckers in Abhangigkeit der Montage-Variante
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STANDARD driickend:
Steckerposition = Y
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STANDARD ziehend,
INVERS druckend

STANDARD driickend,
INVERS ziehend
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FTS 64-R

mit pot.-freiem Kontakt

Brandschutz-0Optionsprint

fiur den Anschluss an eine Brandmeldezentrale mit pot.-freiem Kontakt

Hinweis:

Alle Elemente konnen wahlweise auch am Slave angeschlossen
werden, (oder gemischt am MASTER und am SLAVE).

Nur bei 2-fligligen Anlagen
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FTS 64-R

mit 24V /4L8V Signal

Brandschutz-0Optionsprint

fir den Anschluss an eine Brandmeldezentrale mit 24V/48V Signal

Hinweis:

Alle Elemente konnen wahlweise auch am Slave angeschlossen
werden, (oder gemischt am MASTER und am SLAVE).

Nur bei 2-flugligen Anlagen
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